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SINAMICS G110 文件 

入门指南 
“入门指南”向用户介绍如何快速访问 SINAMICS G110变频器在进行安装
和调试时所需要的基本信息。 

操作说明书 
给出与 SINAMICS G110 变频器特点有关的信息，即安装，调试，控制方 
式，系统参数的结构，故障的排除，技术规格和用户可选用的选件。 

参数表 
参数表中给出实现 SINAMICS G110 变频器功能的所有参数的说明和详细的
解释。 参数表中的各个参数按序号排列。 

产品样本 
产品样本中您可以找到有关变频器选型，以及选择可选件所需的一切必要的

资料。 



SINAMICS G110 变频器 
120 W - 3.0 kW 

参数表 

用户文件 

版本  04/04 

合法出版物  版本     04/04 
变频器型号 软件版本 
SINAMICS G110 V1.0

参数表 1

故障和报警 2

附录 3
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重要说明
本参数表必须与 SINAMICS  G110 变频器的“操作说明书” 一起使用。 

警告 

请您务必特别注意操作说明书中提到的警告，注意，说明和提示。 

您可以在随设备供货的 CD文件上找到“SINAMICS G110 变频器操作说明书 ”的文本。CD光盘
可以向您当地的西门子办事处单独订货，或从互联网下载。 

核准的西门子软件和培训标准是： 
 DIN ISO 9001，注册登记号： 2160-01 

未经书面许可，不得翻印、传播、或使用本手册及其相关内

容。违者将对所造成的损害负法律责任。西门子公司保留一切

权利，包括由专利许可、实用样机注册、或工程设计等所产生

的所有权利。 

© Siemens AG 2003。保留一切权利。 

SINAMICS ® 是西门子公司已注册的商标。 

本手册中对某些有效的功能可能未加说明。但是，在新的控制装

置中或进行服务时，并不因为西门子公司提供了这些功能而要承

担任何责任。 

编审过程中，我们对本手册的内容与所述的硬件和软件的一致性

进行了审核。但是，仍然可能存在矛盾和谬误的地方，不可能保

证它们完全一致。我们将定期检查本手册中涵盖的内容，并在以

后修订的版本中予以必要的修正。欢迎提出改进的建议。 

西门子公司的手册都是用无氯纸张印刷的，这种纸张的生产原料

来源于可持续生长的森林。打印和装订的过程中未使用化学溶

剂。 

保留不预先通知而修改本手册的权利。 

订货号：  Siemens-Aktiengesellschaft 



前言 

SINAMICS  G110参数表 i

前言 
警告 

在安装和调试变频器之前，请您务必阅读以下安全规则和警告，以及设备上粘贴的所有警示标

志。确保警示标志置于醒目的地方，并更换已脱落或损坏的标志。 

 

如果您在阅读本手册或设计和使用变频器时有什么疑问或问题，请与西门子（中国）有限公司技

术支持部联系，或根据本手册封底的地址与西门子公司在当地的办事处联系。 

有关资料可上网查阅和下载。 

西门子（中国）有限公司技术支持部 

北京 

电话：      010 – 64719990 

传真：      010 – 64719991   

Email：     adscs.china@ siemens.com 

互联网地址 

http：//www.ad.siemens.com.cn/products/sd 

http：//www.ad.siemens.com.cn/service 
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1.1 SINAMICS G110 变频器的系统参数简介  

 “参数说明”的编排格式如下. 

2 参数名称 9  最小值： 
3 CStat： 5 数据类型： 7 单位： 10 缺省值： 
4 参数组： 6 使能有效： 8快速调试： 11 最大值： 

12用户访问级 

2 
1 参数号 
[下标] 

13 说明： 

1．参数号 

是指该参数的编号。参数号用 0000 到 9999 的 4 位数字表示。在参数号的前面冠以一个小写

字母“r”时，表示该参数是“只读”的参数，它显示的是特定的参数数值，而且不能用与该参

数不同的值来更改它的数值（在有些情况下，“参数说明”的标题栏中在“单位”，“最小值”，

“缺省值”和“最大值”的地方插入一个破折号“－”）。 

其它所有参数号的前面都冠以一个大写字母“P”。 这些参数的设定值可以直接在标题栏的“最

小值”和“最大值”范围内进行修改。 

 [下标] 表示该参数是一个带下标的参数，并且指定了下标的有效序号。 

2．参数名称 

是指该参数的名称。 

SINAMICS G110 变频器没有 BICO（二进制互联连接）系统功能。但是，为了采用与其他型号

的变频器相同的参数名称， 本手册中对参数的名称不作变更。  

3．Cstat 

是指参数的调试状态。可能有三种状态： 

♦ 调试 C 

♦ 运行 U 

♦ 准备运行 T 

这是表示该参数在什麽时候允许进行修改。对于一个参数可以指定一种，两种或全部三种状态。

如果三种状态都指定了，就表示这一参数的设定值在变频器的上述三种状态下都可以进行修改  

4．参数组 

是指具有特定功能的一组参数。 

说明 

参数 P0004(参数过滤器)的作用是根据所选定的一组功能，对参数进行过滤（或筛选），并集中

对过滤出的一组参数进行访问。 
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5．数据类型 

有效的数据类型如下表所示。 
符号 说明 
U16 16-位无符号数 
U32 32-位无符号数 
I16 16-位整数 
I32 32-位整数 
Float 浮点数 

6．使能有效 

表示该参数是否：  

♦ 立即 可以对该参数的数值立即进行修改（在输入新的参数数值以后），或者 

♦ 确认 操作面板(BOP)上的“P”键被按下以后，才能使新输入的数值有效地修改该参          

数原来的数值。 

7．单位 

是指测量该参数数值所采用的单位 

8．快速调试 

是指该参数是否(是或者不是)只能在快速调试时进行修改，即是说，该参数是否只能在 P0010 

(选择不同调试方式的参数组) 设定为 1 (选择快速调试)时进行修改。 

9．最小值 

   是指该参数可能设置的最小数值。 

10．缺省值 

是指该参数的缺省值，即是说，如果用户不对参数指定数值，变频器就采用制造厂设定的这

一数值作为该参数的值。 

11．最大值 

    是指该参数可能设置的最大数值。 

12．用户访问级 

是指允许用户访问参数的等级。变频器共有三个访问等级：标准级，扩展级，和专家级。每

个功能组中包含的参数号，取决于参数 P0003（用户访问等级）设定的访问等级。 

13．说明 

参数的说明由若干部分所组成，其内容如下表所列。对有些部分和内容是有选择的，如果该

部分没有用，就将它们省略掉。 

说明：   对参数功能的简要解释。  

插图：   必要的时候用插图和特性曲线来说明参数的作用。 

设定值： 可以指定和采用的设定值列表。这些值包括可能的设定值，最常用的设定值，下标

和二进制位的位地址等。  

举例：   选择适当的例子说明某个特定参数值的作用。 
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关联：   本参数必须满足的条件。就是说，这一参数对另一（些）参数有某种特定的作用，

或者其他参数对这一参数有某种特定的作用。 

警告 / 注意 / 提示 / 说明： 

为了避免造成对人员的伤害，或造成设备/特定信息的损坏，必须提请用户注意的重

要信息，这些信息对用户解决问题和了解情况可能是有邦助的。 

详细资料：关于某个特定参数的更详细的资料来源。 

1.2 快速调试 (P0010=1) 

为了进行快速调试，必须有以下参数 (P0010=1)。 

参数号 参数名称 访问级 Cstat 

P0100 欧洲 / 北美 1 C 

P0304 电动机的额定电压 1 C 

P0305 电动机的额定电流 1 C 

P0307 电动机的额定功率 1 C 

P0308 电动机的额定功率因数 3 C 

P0309 电动机的额定效率 3 C 

P0310 电动机的额定频率 1 C 

P0311 电动机的额定速度 1 C 

P0335 电动机的冷却 3 CT 

P0640 电动机的过载倍数 [%] 3 CUT 

P0700 选择命令源 1 CT 

P1000 选择频率设定值 1 CT 

P1080 最小频率 1 CUT 

P1082 最大频率 1 CT 

P1120 斜坡上升时间 1 CUT 

P1121 斜坡下降时间 1 CUT 

P1135 OFF3 停车时的斜坡下降时间 3 CUT 

P1300 控制方式 2 CT 

P3900 快速调试结束 1 C 

当选择 P0010=1(快速调试)时，P0003(用户访问级)用来选择要访问的参数。这一参数也可以用来

选择由用户定义的进行快速调试的参数表。 

在快速调试的所有步骤都已完成以后，应设定 P3900=1，以便进行必要的电动机数据的计算，并

将其它所有的参数 (不包括 P0010=1) 恢复到它们的缺省设置值。 

说明： 

上述情况只适用于快速调试方式。 
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复位为工厂的缺省设置值  

为了把所有的参数都复位为工厂的缺省设置值，应按下列数据对参数进行设置： 

设定 P0010=30 

设定 P0970=1 

说明 

大约需要 10 秒钟才能完成复位的全部过程，将变频器的参数复位为工厂的缺省设置值。 

七段显示 

七段显示的结构如下所示： 

1     03     25    47     6

9     811    1013   1215   14Segment Bit

Segment Bit  

上述七段显示中每一位的含义请参看下面参数表中状态字和控制字参数的说明。 

各显示段的位号

各显示段的位号



SINAMICS G110变频器的参数表 

SINAMICS  G110参数表 1-6

1.3 参数的说明 

r0000 驱动装置的显示 最小值：- 
 数据类型：U16 单位：- 缺省值：- 
参数组：常用  最大值：- 

访问级：

2 
显示用户选定的由 P0005定义的输出数据。 

说明： 

按下“Fn”键并持续 2 秒，用户就可看到直流回路电压，输出频率，输出电压和输出电流的数值，以及选定

的 r0000 设定值 (在 P0005中定义)。 

r0002 驱动装置的状态 最小值：- 
 数据类型：U16 单位：- 缺省值：- 
参数组：命令  最大值：- 

访问级：

3 
显示驱动装置的实际状态。 

可能的显示值： 

0   调试方式 (P0010 = 0) 

1   驱动装置运行准备就绪 

2   驱动装置故障 

3   驱动装置正在起动 (直流回路预充电) 

4   驱动装置正在运行 

5   停车 (斜坡函数正在下降) 

关联： 

状态 3 只能在直流回路预充电时才能看到。 

P0003 用户访问级  最小值：1 
CStat： CUT 数据类型：U16  单位：- 缺省值：1 
参数组：常用 使能有效：确认       快速调试：否 最大值：4 

访问级：

1 
本参数用于定义用户访问参数组的等级。对于大多数简单的应用对象，采用缺省设定值 (标准设置模式) 就可

以满足要求了。 

可能的设定值： 

1   标准级：可以访问最经常使用的一些参数。 

2   扩展级：允许扩展访问参数的范围，例如变频器的 I/O 功能。 

3   专家级：只供专家使用。 

4   预留备用。 

P0004 参数过滤器 
CStat： CUT 
参数组：常用 

 
数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：21 

访问级：

3 
按功能的要求筛选（过滤）出与该功能有关的参数，这样，可以更方便地进行调试。 

可能的设定值： 

0  全部参数 

2  变频器参数 
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3  电动机参数 

7  命令，二进制 I/O 

8  ADC (模 - 数转换)和 DAC (数 - 模转换) 

10  设定值通道 / RFG（斜坡函数发生器） 

12  驱动装置的特征 

13  电动机的控制 

20  通讯 

21  报警 / 警告 / 监控 

举例： 

P0004 = 8 选定的功能是，只能看到 ADC 参数。 

P0005 显示选择 
CStat： CUT 
参数组：功能 

 
数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：2 
缺省值：21 
最大值：4000 

访问级：

2 
选择参数 r0000 ( 驱动装置的显示 ) 要显示的参量。 

设定值： 

21 实际频率 

25 输出电压 

26 直流回路电压 

27 输出电流 

提示： 

以上这些设定值（21，25⋯.等）指的是只读参数号 (“rxxxx，例如，r0021，r0025⋯等”)。 

详细资料： 

请参看相应的“rxxxx”参数的说明。 

P0010 调试参数过滤器 
CStat： CT 
参数组：常用 

 
数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：30 

访问级：

1 
本设定值对与调试相关的参数进行过滤，只筛选出那些与特定功能组有关的参数。 

可能的设定值： 

0  准备 

1  快速调试 

2  变频器 

29  下载 

30  工厂的设定值 

关联： 

在变频器投入运行之前应将本参数复位为 0。 

P0003 (用户访问级) 与参数的访问也有关系。 
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说明： 

P0010 = 1 

在 P0010设定为 1时，变频器的调试可以非常快速和方便地完成。这时，只有一些重要的参数(例如 P0304，

P0305 等)是可以看得见的。这些参数的数值必须一个接一个地键入变频器。当 P3900设定为 1－3时，快速

调试结束后变频器内部立即开始电动机参数的计算。然后自动把参数 P0010 和 P3900复位为 0。 

 

P0010 = 2 

只用于维修。 

 

P0010 = 29 

为了利用 PC调试工具( 例如 STARTER ) 传送参数文件，首先应借助于 PC工具将参数 P0010设定为 29。并

在下载完成以后，利用 PC工具将参数 P0010复位为 0。 

 

P0010 = 30 

在复位变频器的参数时，参数 P0010必须设定为 30。从设定 P0970 = 1 起，便开始参数的复位。变频器将

自动地把它的所有参数都复位为它们各自的缺省设置值。如果您在参数调试过程中遇到问题，并且希望重新

开始调试，实践证明这种复位操作方法是非常有用的。 

P0014[3] 参数数值的存储方式 
CStat： UT 
参数组： - 

 
数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
设定参数的存储方式 (“挥发的”(RAM) 或“不挥发的”(EEPROM))。存储方式可以对下面列出的由“下标”

表示的所有接口进行配置。 

可能的设定值： 

0  可挥发的存储    (RAM) 

1  不挥发的存储    (EEPROM) 

下标： 

P0014[0]：USS串行通讯接口 

P0014[1]：备用 

P0014[2]：备用 

说明： 

独立的存储请求是串行通讯的一部分(例如，USS协议的 PKE第 15 – 12位 ) ， 由 PLC或 STARTER 那样

的 PC工具来设定。 参数 P0014的设置方法， 请参看下面的表格。 

1. 由 BOP来的参数总是存储在 EEPROM 中。 

2. P0014 本身的设定值总是存储在 EEPROM 中。 

3. 进行工厂复位 (P0010 = 30 和 P0971 = 1 ) 时，P0014 不会变化。 

4. 在“下载 (DOWNLOAD)”(P0010 = 29 ) 时，可以传送 P0014的值。 

5. 如果“通过 USS请求的存储 = 可挥发的 (RAM) 储存”，并且“P0014[x] = 可挥发的 (RAM) 储存”，

您就可以利用 P0971将所有的参数数值传送到不挥发的存储器中。 
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6. 如果“通过 USS请求存储”而且 P0014[x] 不是不变的常数，那末， P0014[x] 的设定值 =“不挥发

的存储(EEPROM)” 总是具有较高的优先级。 

通过 USS/CB请求存储 P0014[x]的值 结果 

EEPROM RAM EEPROM 

EEPROM EEPROM EEPROM 

RAM RAM RAM 

RAM EEPROM EEPROM 

 

r0018 微程序(软件)的版本 
 
参数组：变频器 

 
数据类型：U32 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器内安装的微程序( 软件 ) 版本号。 

r0019 CO/BO：BOP控制字 
 
参数组：命令 

 
数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示操作面板命令的状态。 

二进制位的位地址： 

位 00   ON/OFF1 （起动/停车 1） 0    否 1    是 

 

位 01   OFF2：按惯性自由停车 0    是 1    否 

   

位 08   正向点动 0    否 1    是 

   

位 11   反转 (设定值反向)  0    否 1    是 

   

位 13   电动电位计 MOP 升速 0    否 1    是   

 

位 14   电动电位计 MOP 降速 0    否 1    是   

说明： 

以下功能可以分别“互联”到各个按钮： 

- ON/OFF1 (起动/停车 1)， 

- OFF2 (停车 2)， 

- JOG  (点动)， 

- REVERSE (反向)， 

- INCREASE (增速)， 

- DECREASE (减速) 

详细资料： 

请参看本说明书中给出的有关七段显示的说明。 

CO：（RFG前）实际的频率设定值 r0020 
 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：Hz 
- 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
显示实际的频率设定值（斜坡函数发生器的输出）。 
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CO：实际频率 r0021 
 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：Hz 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
显示变频器实际的输出频率 (r0024)，不包括滑差补偿和频率限幅。 

CO：实际的输出频率 r0024 
 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：Hz 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器实际的输出频率 (包括滑差补偿和频率限幅)。 

CO：实际的输出电压 r0025 
 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：V 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示施加在电动机上的电压有效值  [均方根值：rms]。 

CO：直流回路电压实际值 r0026 
 
参数组：变频器 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：V 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
显示直流回路的电压。 

CO：输出电流实际值 r0027 
 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：A 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示电动机电流的有效值 [r m s ] [A]。 

CO：电动机的温度（i2t） r0034 
 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：% 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示由 I 2t 温度模型计算得出的电动机温度，以最大允许值的[%]数表示。 

说明： 

100%的含义是， 电动机已经达到了它的最大允许运行温度。在这种情况下，变频器将试图减少由参数 P 0610

（电动机 I 2t 过温的应对措施）定义的电动机负载。 

CO/BO：实际的状态字 1 r0052 
 
参数组：命令 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
此参数显示变频器第 1个被激活的状态字 (位地址格式)，并可用于诊断变频器所处的实际状态。 

位地址： 

位 00    变频器准备 0    否 1    是 

   

位 01    变频器运行准备就绪 0    否 1    是 

   

位 02    变频器正在运行 0    否 1    是 

   

位 03    变频器故障 0    否 1    是 

   

位 04    OFF2 （停车 2）命令激活 0    是 1    否 

   

位 05    OFF3 （停车 3）命令激活 0    是 1    否 
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 位 06    禁止合闸 0    否 1    是 

   

位 07    变频器报警 0    否  1    是 

              

位 08    设定值 / 实际值偏差过大 0    是  1    否 

              

位 09    PZD (过程数据)控制 0    否 1    是 

            

位 10    已达到最大频率 0    否  1    是 

              

位 11    报警：已达到电动机电流极限 0    是  1    否 

              

位 12    电动机抱闸制动投入 0    否  1    是 

              

位 13    电动机过载 0    是  1    否 

              

位 14    电动机正向运行 0    否 1    是 

               

位 15    变频器过载 0    是 1    否 

               

关联： 

r0052 的位 00 – 位 02： 

在电源接通或发出 ON / OFF1命令后，变频器的状态时序图如下：  

 

电源电压 

变频器准备 

位 

预充电激活 

变频器运行准备就绪 

位 

脉冲使能 

变频器运行 

位 

斜坡结束 

位 
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r0052 的位 03“驱动装置故障激活”的含义是： 

数字输出时，位 03（故障）的输出将反相（低电平 – “0”= 故障， 高电平 – “1”= 正常 ）。 

 

r0052 的位 08“设定值 / 实际值偏差过大”的含义见下图： 

 

r0052 的位 10 “f_act  > = P1082 ( f_max ) (已达到最大频率)”的含义见参数 P1082。 

r0052 的位 12 “电动机抱闸制动投入”的含义见参数 P 1215。 

r0052 的位 14 “电动机正向运行”的含义见下面的波形图： 

 

设定值/实际值偏差 

反向 

反向 
不定 
显示过去的状态 

位 

位 

位 

变频器运行

位 

电动机运行 
正向 

位 
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详细资料： 

请参看本说明书中给出的有关“七段显示（位参数 – 二进制参数）”的说明。 

CO/BO：实际的状态字 2 r0053 
 
参数组：命令 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
显示变频器的第 2个状态字 (以位地址格式)。 

位地址： 

位 00   直流注入制动投入                                0    否 1    是 

   

位 01  “变频器的实际频率 f_act ( r0024 ) > P2167 ( f_off ) ”  0    否 1    是 

   

位 02   “变频器的实际频率 f_act ( r0024 ) > P1080( f_min ) ”  0    否 1    是 

   

位 06   “变频器的实际频率 f_act ( r0024 ) >= 设定值 ( f_ set )” 0    否 1    是 

   

位 09   斜坡函数曲线结束  0    否 1    是 

   

提示： 

r 0053的位 00“ 直流注入制动投入”的含义见参数 P1233。    

r 0053的位 01“ 实际频率 f_act ( r0024 ) > P2167 ( f_off ) ”的含义见参数 P 2167。 

r 0053的位 02“ 实际频率 f_act ( r0024 ) > P1080( f_min ) ”的含义见参数 P 1080。 

r 0053的位 06“ 实际频率 f_act ( r0024 ) >= 设定值 ( f_ set ) ”的含义见下面的时序图：  

 
位 
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r 0053的位 09“斜坡函数曲线结束”的含义见下面的时序图： 

 

 

 

详细资料： 

请参看本说明书中给出的有关七段显示的说明 。 

CO/BO：实际控制字 1 r0054 
 
参数组：命令 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器的第 1个控制字(以位地址格式)，可用于诊断哪一个命令已被激活。 

位地址： 

位 00   ON/OFF1（接通/停车 1） 0    否 1    是 

   

位 01   OFF2：停车 2 (按惯性自由停车) 0    是 1    否 

   

位 02   OFF3：停车 3（快速停车） 0    是 1    否 

   

位 03   脉冲释放 0    否 1    是 

   

位 04   RFG （斜坡函数发生器）使能 0    否 1    是 

   

位 05   RFG 开始 0    否 1    是 

   

位 06   设定值释放 0    否 1    是 

   

位 07   故障应答 0    否 1    是 

   

位 08   正向点动 0    否 1    是 

   

位 09   反向点动 0    否 1    是 

   

位 

斜坡结束 
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位 10   由 PLC进行控制 0    否 1    是 

   

位 11   反向 (设定值反相) 0    否 1    是 

   

位 13   电动电位计 MOP 升速 0    否 1    是 

   

位 14   电动电位计 MOP 减速 0    否 1    是 

   

位 15   本机控制 / 远程控制 0    否 1    是 

   

提示： 

如果用 P0700或 P0719 选择了 USS 作为命令信号源，此参数与 r 2036 相同。 

详细资料： 

请参看本说明书中给出的有关七段显示的说明 ( 二进制参数 )。 

CO/BO：实际控制字 2 r0055 
 
参数组：命令 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器的辅助控制字(以位地址格式)，用于诊断哪一个命令已被激活。 

位地址： 

位 00   固定频率  位  0 0    否 1    是 

   

位 01   固定频率  位  1 0    否 1    是 

   

位 02   固定频率  位  2 0    否 1    是 

   

位 09   直流注入制动投入                                0    否 1    是 

   

位 13   外部故障 1                                    0    是 1    否 

   

提示： 

如果用 P0700或 P0719 选择了 USS 作为命令信号源，此参数与 r2037 相同。 

详细资料： 

请参看本说明书中给出的有关七段显示的说明 

CO/BO：电动机的控制状态 r0056 
 
参数组：控制 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
显示电动机控制的状态 (以位地址格式)，可用于诊断变频器的状态。 

位地址： 

位 00   初始化控制结束 0    否 1    是 
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位 01   电动机的祛磁结束 0    否 1    是 

   

位 02   脉冲释放 0    否 1    是 

   

位 04   电动机激磁结束 0    否 1    是 

   

位 05   起动提升功能投入 0    否 1    是 

   

位 06   加速度提升功能投入 0    否 1    是 

   

位 07   频率为负值 0    否 1    是 

   

位 08   弱磁投入 0    否 1    是 

   

位 09   电压设定值达极限 0    否 1    是 

   

位 10   滑差频率达极限 0    否 1    是 

   

位 13   电流最大值 I-max 控制器投入 0    否 1    是 

   

位 14   直流回路电压最大值 Vdc-max 控制器投入 0    否 1    是 

   

提示： 

如果实际输出电流 （r0027）超过了电流限制值（r0067），I - max 控制器（r0056的位 13）将被激活。 

详细资料： 

请参看本说明书中给出的有关七段显示的说明 

CO：输出电流的实际限制值 r0067 
 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：A 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示驱动装置有效的最大输出电流。 

 

 

电动机 

变频器 

电动机保护 

变频器保护 

最
小
值
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关联： 

这一数值受到 P0640 ( 电动机的过载系数) 的影响，也受到功率降格特性以及电动机和变频器热保护功能的影响。 

在达到限制值时， P0610 ( 电动机 I2t 过温的反应措施 ) 和 P0290（变频器过温的反应措施）定义变频器

要采取的反应措施。 

说明： 

通常： 

 - 电流限制值（r 0067）= 电动机的额定电流(P0305)x电动机的电流限制系数(P0640) 。 

 - 此值小于或等于变频器的最大电流 r0209。 

在电动机或变频器的温度模型计算表明电动机或变频器出现过热时，可以降低电流的限制值。 

使用地区：欧洲/北美 P0100 
CStat： C 
参数组：快速调试 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：2 

访问级：

1 
本参数用于确定功率设定值（例如铭牌的额定功率－P0307）的单位是 [kW] 还是 [hp]。 

除了基准频率（P2000）以外，还有电动机额定频率(P0310) 和最大电动机频率 (P1082) 的单位也都在这里

自动设定。 

可能的设定值： 

0  欧洲－ [kW]，电动机的基频为 50 Hz 

1  北美－ [hp]，电动机的基频为 60 Hz 

2  北美－ [kW]，电动机的基频为 60 Hz 

关联： 

-  在您改变本参数之前，首先要使驱动装置停止工作 ( 即封锁全部脉冲)。 

-  改变 P0100 时，将使电动机的全部额定参数以及由电动机额定参数决定的其它参数都复位 (请参看 

   P0340 - 电动机参数的计算)。 

改变 P0100时，DIP50/60 开关（其位置如下面的插图所示）的设定值将被重写： 

1． 参数 P 0100 的优先级高于 DIP 50 / 60 开关。 

2． 但是， 在变频器再次上电，而且 P0100 < 2的情况下，DIP 50 / 60 开关的设定值优先， 并重写 P0100。 

3． 如果 P0100 = 2，DIP 50 / 60 开关不起任何作用。 

 

总线终端 

DIP50/60 开关 

上电

流程图

快速调试

功率，
频率，

功率，
频率，

功率，
频率，
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提示： 

P0100 设定为 2 (==> [kW]，频率缺省值 60 [Hz]) 时，它的设定不被 DIP开关 2的设定所重写(请参看上面

的表格)。 

模拟控制方式/USS控制方式 r0127 
 
参数组：变频器 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
显示变频器的控制板是属于哪一种控制类型。 

可能的设定值： 

0  模拟控制方式 

1    USS控制方式 

功能组件的实际标号 r0200 
 
参数组：变频器 

数据类型：U32 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
各种硬件的标号如下表所示： 

序号 G110型号 
控制

方式
输入电压和频率 功率

kW
内置 
滤波器 

散热器
外形 
尺寸 

1 6SL3211-0AB11-2UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,12 无 是 A 
2 6SL3211-0AB12-5UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,25 无 是 A 
3 6SL3211-0AB13-7UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,37 无 是 A 
4 6SL3211-0AB15-5UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,55 无 是 A 
5 6SL3211-0AB17-5UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 075 无 是 A 
6 6SL3211-0KB11-2UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,12 无 否 A 
7 6SL3211-0KB12-5UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,25 无 否 A 
8 6SL3211-0KB13-7UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,37 无 否 A 
9 6SL3211-0KB15-5UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,55 无 否 A 
10 6SL3211-0KB17-5UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,75 无 否 A 
11 6SL3211-0AB21-1UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 1,10 无 是 B 
12 6SL3211-0AB21-5UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 1,50 无 是 B 
13 6SL3211-0AB22-2UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 2,20 无 是 C 
14 6SL3211-0AB23-0UAx AIN 1AC230V 47-63Hz 3,00 无 是 C 
15 6SL3211-0AB11-2BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,12 A级 是 A 
16 6SL3211-0AB12-5BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,25 A级 是 A 
17 6SL3211-0AB13-7BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,37 A级 是 A 
18 6SL3211-0AB15-5BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,55 A级 是 A 
19 6SL3211-0AB17-5BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,75 A级 是 A 
20 6SL3211-0KB11-2BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,12 A级 否 A 
21 6SL3211-0KB12-5BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,25 A级 否 A 
22 6SL3211-0KB13-7BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,37 A级 否 A 
23 6SL3211-0KB15-5BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,55 A级 否 A 
24 6SL3211-0KB17-5BAx AIN 1AC230V 47-63Hz 0,75 A级 否 A 
25 6SL3211-0AB21-1AAx AIN 1AC230V 47-63Hz 1,10 A级 是 B 
26 6SL3211-0AB21-5AAx AIN 1AC230V 47-63Hz 1,50 A级 是 B 
27 6SL3211-0AB22-2AAx AIN 1AC230V 47-63Hz 2,20 A级 是 C 
28 6SL3211-0AB23-0AAx AIN 1AC230V 47-63Hz 3,00 A级 是 C 
29 6SL3211-0AB11-2UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,12 无 是 A 
30 6SL3211-0AB12-5UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,25 无 是 A 
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序号 G110型号 
控制

方式
输入电压和频率 功率

kW
内置 
滤波器 

散热器
外形 
尺寸 

31 6SL3211-0AB13-7UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,37 无 是 A 
32 6SL3211-0AB15-5UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,55 无 是 A 
33 6SL3211-0AB17-5UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,75 无 是 A 
34 6SL3211-0KB11-2UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,12 无 否 A 
35 6SL3211-0KB12-5UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,25 无 否 A 
36 6SL3211-0KB13-7UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,37 无 否 A 
37 6SL3211-0KB15-5UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,55 无 否 A 
38 6SL3211-0KB17-5UBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,75 无 否 A 
39 6SL3211-0AB21-1UBx USS 1AC230V 47-63Hz 1,10 无 是 B 
40 6SL3211-0AB21-5UBx USS 1AC230V 47-63Hz 1,50 无 是 B 
41 6SL3211-0AB22-2UBx USS 1AC230V 47-63Hz 2,20 无 是 C 
42 6SL3211-0AB23-0UBx USS 1AC230V 47-63Hz 3,00 无 是 C 
43 6SL3211-0AB11-2BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,12 A级 是 A 
44 6SL3211-0AB12-5BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,25 A级 是 A 
45 6SL3211-0AB13-7BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,37 A级 是 A 
46 6SL3211-0AB15-5BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,55 A级 是 A 
47 6SL3211-0AB17-5BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,75 A级 是 A 
48 6SL3211-0KB11-2BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,12 A级 否 A 
49 6SL3211-0KB12-5BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,25 A级 否 A 
50 6SL3211-0KB13-7BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,37 A级 否 A 
51 6SL3211-0KB15-5BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,55 A级 否 A 
52 6SL3211-0KB17-5BBx USS 1AC230V 47-63Hz 0,75 A级 否 A 
53 6SL3211-0AB21-1ABx USS 1AC230V 47-63Hz 1,10 A级 是 B 
54 6SL3211-0AB21-5ABx USS 1AC230V 47-63Hz 1,50 A级 是 B 
55 6SL3211-0AB22-2ABx USS 1AC230V 47-63Hz 2,20 A级 是 C 
56 6SL3211-0AB23-0ABx USS 1AC230V 47-63Hz 3,00 A级 是 C 

 

提示： 

参数 r 0200 = 0 表示没有检测到功率组件。 

功率组件的标号 P0201 
CStat： C 
参数组：变频器 

数据类型：U16 
功能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：65535 

访问级：

3 
确认检测到的功率组件实际标号。 

变频器的额定功率[kW]/[hp] r0206 
 
参数组：变频器 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器可向电动机提供的额定功率。 

关联： 

根据 P0100（使用地区为欧洲/北美）的设定值不同，功率额定值的单位将以 [kW] 或 [hp] 表示。 

r 0206 [ hp ] = 1.36 * r 0206 [ kW ] 

变频器的额定电流 r0207[3] 
 
参数组：变频器 

数据类型：浮点数 
- 

 
单位：A 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器最大的连续输出电流。 
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下标： 

r0207[0]：变频器的额定电流 

r0207[1]：变频器的 VT ( 变转矩 ) 额定电流 

r0207[2]：变频器的 CT ( 恒转矩 ) 额定电流 

说明： 

变频器的 VT ( 变转矩 ) 额定电流 r0207[1] 和 CT ( 恒转矩 ) 额定电流 r0207[2] 显示的数值是根据西门子公

司 4极标准电动机(IEC) 在下图给出的负载工作周期时间情况下得到的数据 ( 参看下面的插图)。参数 r0207[1] 

和 r0207[2] 是实际应用( 负载工作周期时间)为 CT 或 VT 方式下参数 P0305 的缺省值. 如果 r0207[1] = 

r0207[2] ，那末， CT方式和 VT方式的变频器额定电流之间将没有差别。 

 

 

 

变频器的最大电流 r0209 
 
参数组：变频器 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：A 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器的最大输出电流。 

关联： 

参数 r0209 的数值取决于变频器的降格情况。 变频器的输出电流降格与其调制脉冲频率（ P1800），运行

环境温度以及安装地点的海拔高度有关。 具体的降格数据请参看 SINAMICS  G110 变频器的“操作说明

书”。 

变频器过载时的应对措施 P0290 
CStat： CT 
参数组：变频器 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：2 
最大值：3 

访问级：

3 
选择变频器对内部过温采取的应对措施。 

可能的设定值： 

0   降低输出频率 (通常只是在变转矩控制方式时有效。) 

1   跳闸 (F0004 / F0005)  

关联： 

变频器的过载保护功能与以下的物理参量有关( 参看插图 ): 

-  散热器的温度 

-  变频器的 I 2 t 计算值 

 

 

变频器电流/功率 

变频器额定电流（连续的）

基本的负载电流（具有过载能力）

短时电流
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提示： 

P0290 = 0: 

-  通常, 只有在负载功率随变频器输出频率降低而减少的情况下，降低输出频率对过温保护才是有效的。 

   例如， 风机和水泵就是这种带有平方转矩特性的变转矩负载。 

-  设置 P0290= 0时，I _max 控制器在过温情况下将影响输出电流限制值(r0067) 的大小。 

如果采取的应对措施不能起到有效地降低变频器内部温度的效果，变频器往往会跳闸。 

变频器冷却风机断电延迟时间 P0295 
CStat： CUT 
参数组：端子 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：3600 

访问级：

3 
定义变频器停机以后其冷却风机延时断电的时间，以秒计。 

说明： 

设定值为 0时，变频器停机后冷却风机立即断电，没有延时。 

外形尺寸为 FS A的 SINAMICS  G110变频器采用空气自然对流冷却，没有冷却风机。 

电动机的额定电压 P0304 
CStat： C 
参数组：电动机 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：V 
快速调试：是 

最小值：10 
缺省值：230 
最大值：2000 

访问级：

1 
铭牌数据：电动机额定电压 [V]。 

下图表明，如何从电动机的铭牌上找到电动机的有关数据。 

 

 

关联： 

本参数只能在 P0010 = 1 ( 快速调试 ) 时进行修改。 

变频器过载的应对措施

控制

散热器的温度
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注意： 

输入变频器的电动机铭牌数据必须与电动机的实际接线（星形或三角形）相一致。这就是说，如果电动机是

三角形接线，变频器就必须键入三角形接线的铭牌数据。 

 

 

在上面的插图中，电动机的额定电压 ( P0304 ) 在三角形接线时是 230V， 在星形接线时为 400V。 

说明： 

电动机额定电压的缺省值取决于变频器的型号及其铭牌数据。 

电动机额定电流 P0305 
CStat： C 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：A 
快速调试：是 

最小值：0.01 
缺省值：3.25 
最大值：10000.00 

访问级：

1 
铭牌数据：电动机的额定电流 [A]  - 见 P0304中的附图。 

关联： 

本参数只能在 P0010 = 1 ( 快速调试 ) 时进行修改。 

说明： 

P0305的最大值决定于变频器的最大电流 r 0209 和电动机的类型。 

对于异步电动机，电动机电流的最大值：P0305max.asyn = 2∗ r 0209 ( 变频器的最大电流 ) 

建议: P0305( 电动机额定电流 ) 与 r 0207 ( 变频器额定电流 ) 的比值应不低于： 

V / f: ( 1/8 ) ≤ ( P0305 / r 0207 ) 

在电动机额定电流 ( P0305) 与 r0209 ( 变频器最大电流 ) ∗ (1/2) 的比值超过 1.5 时，变频器的输出电流要

按照下面的曲线降格。 这是为了保护变频器不受谐波电流的影响所必需的。 

 

电动机额定电流的缺省值取决于变频器的类型及其铭牌数据。 

三相电动机的接线 电源电压

变频器

三角形接线 星形接线
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电动机额定功率 P0307 
CStat： C 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0.01 
缺省值：0.12 
最大值：2000.00 

访问级：

1 
铭牌数据：电动机的额定功率 [kW / hp]。 

关联： 

P0100 = 1 ( [hp]，频率缺省值 60 Hz) 时，本参数的单位为 [hp] - 参看参数 P0304 中的附图( 铭牌 )。 

本参数只能在 P0010= 1 ( 快速调试 ) 时才可以修改。 

说明： 

电动机额定功率的缺省值取决于变频器的类型及其铭牌数据。 

电动机的额定功率因数 P0308 
CStat： C 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0.000 
缺省值：0.000 
最大值：1.000 

访问级：

3 
铭牌数据：电动机的额定功率因数 [ｃｏs ϕ ]  - 见 P0304中的附图。 

关联： 

本参数只能在 P0010= 1 ( 快速调试 ) 时进行修改。 

本参数只能在 P0100= 0 或 2 ( 输入的功率以 [kW]表示 ) 时才能见到。 

参数的设定值为 0 时，将由变频器内部来计算功率因数 (见 r0332)。 

电动机的额定效率 P0309 
CStat： C 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：% 
快速调试：是 

最小值：0.0 
缺省值：0.0 
最大值：99.9 

访问级：

3 
铭牌数据：电动机的额定效率，以（％）表示。 

关联： 

本参数只能在 P0010 = 1 (快速调试)时进行修改。 

本参数只有在 P0100 = 1，( 即以 [hp] 表示输入的功率 ) 时才是可见的。 

参数的设定值为 0 时，将由变频器内部来计算额定效率(见 r 0332)。 

详细资料： 

请参看 P0304 (铭牌)的附图。 

电动机的额定频率 P0310 
CStat： C 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：Hz 
快速调试：是 

最小值：12.00 
缺省值：50.00 
最大值：650.00 

访问级：

1 
铭牌数据：电动机的额定频率[Hz]。 

关联： 

本参数只能在 P0010 = 1 ( 快速调试 ) 时进行修改。 

如果这一参数进行了修改，变频器将自动重新计算电动机的极对数。 

详细资料： 

参看 P0304 (铭牌)的附图 
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电动机的额定速度 P0311 
CStat： C 
参数组：电动机 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：1/min 
快速调试：是 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：40000 

访问级：

1 
铭牌数据：电动机的额定速度 [rpm]。 

关联： 

本参数只能在 P0010= 1 ( 快速调试 ) 时进行修改。 

参数的设定值为 0时，将由变频器内部来计算电动机的额定速度。 

在 V/f控制方式下需要进行滑差补偿时，必须键入这一参数才能正常运行。 

如果这一参数进行了修改，变频器将自动重新计算电动机的极对数。 

说明： 

电动机额定速度的缺省值取决于变频器的类型及其铭牌数据。 

详细资料： 

参看 P0304 (铭牌) 中的附图。 

电动机的额定滑差 r0330 
 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：% 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示电动机的额定滑差，以 P0310 (电动机额定频率) 和 P0311 (电动机额定速度) 的 ％值表示。 

100  
P0310

r0313  
60

P0311  P0310
  [%] r0330 ⋅

⋅−
=

 

电动机的冷却 P0335 
CStat： CT 
参数组：电动机 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
选择电动机采用的冷却系统。 

可能的设定值： 

0  自冷：采用安装在电动机轴上的风机进行冷却 

1  强制冷却：采用单独供电的冷却风机进行冷却 

电动机参数的计算 P0340 
CStat： CT 
参数组：电动机 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
计算电动机的各种参数，包括： 

P0340 = 1: 

-  P0346磁化时间       

-  P0347祛磁时间     

-  P0350定子电阻(线间)          

-  P1316提升结束频率 

-  P2000基准频率      

 

% 
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可能的设定值： 

0   不计算 

1   完全参数化 

说明： 

在调试时，这一电动机参数的计算用于优化变频器的特性。 

磁化时间 P0346 
CStat： CUT 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0.000 
缺省值：1.000 
最大值：20.000 

访问级：

3 
设定电动机的磁化时间[s]，即从脉冲使能到斜坡函数曲线开始上升之间的等待时间。电动机在这一时间内建

立自己的激磁磁通。 

通常，磁化时间是根据电动机的数据自动进行计算的，并相当于电动机转子的时间常数 (r0384)。 

说明： 

如果“提升”的设定值高于 100 %，可能使电动机的激磁（磁化）降低。 

电动机磁化时间的缺省值取决于变频器的类型及其铭牌数据。 

提示： 

过度减少磁化时间可能导致电动机激磁不足。 

祛磁时间 P0347 
CStat： CUT 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0.000 
缺省值：1.000 
最大值：20.000 

访问级：

3 
在停车命令 OFF2 之后或在故障状态下，重新使能脉冲之前才允许改变祛磁时间。 

说明： 

祛磁时间大约是 2.5 倍转子时间常数 (r0384)，单位为秒。 

电动机祛磁时间的缺省值取决于变频器的类型及其铭牌数据。 

提示： 

在斜坡函数下降结束，即停车命令 (OFF1，OFF3 )或点动命令 (JOG)之后不祛磁。 

如果过度减少祛磁时间，将导致过流跳闸。 

定子电阻（线间） P0350 
CStat： CUT 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Ohm 
快速调试：否 

最小值：0.0001 
缺省值：4.00000 
最大值：2000.00000 

访问级：

3 
与变频器连接的电动机的定子电阻（线间），单位：[Ohm]。这一阻值包括连接电缆的电阻。 

有两种方法可以确定这一参数的数值： 

1.根据下列参数进行计算 

  -  P0340 =  1( 根据铭牌键入的数据) ，或 

  -  P0010 =  1，P3900 = 1，2或 3 (结束快速调试) 。 

2.用欧姆表手动测量。 

说明： 

由于是在线间进行测量，测量值有可能高于 (最高可达 2 倍) 予计值。 

P0350 (定子电阻) 的数值是上述两种方法中最后采用的那种方法得到的数值。 

电动机定子电阻的缺省值取决于变频器的类型及其铭牌数据。 
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电动机 I2t过温的应对措施 P0610 
CStat： CT 
参数组：电动机 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：2 
最大值：2 

访问级：

3 
确定电动机的温度达到报警门限值时需要作出的应对措施。 

可能的设定值： 

0  除报警外无应对措施 

1  报警，并降低最大电流 Imax (引起输出频率降低) 

2  报警和跳闸 (F0011) 

关联： 

跳闸电平 = 110 % * P0614 ( P0614 = 电动机的 I 2 t过温报警电平， 参看 r0034的实际值)  

说明： 

电动机 I2t过温保护功能的目的是计算或测量电动机的温度，并在电动机处于过温的危险状态时使变频器退出

工作。 

电动机的温度与许多因素有关，包括电动机的尺寸，大气环境温度，电动机负载的历史状况，当然还有负载

电流。(实际上，电流的平方决定了电动机的发热和随时间的温升——I2t)。 

由于大多数电动机都采用内置的风机进行冷却，风机的运行速度与电动机相同，因此，电动机的速度对于它

的温度也是很重要的。显然，在大电流 (可能是由于“提升”功能产生的)和低转速状态下运行的电动机，将

比运行在 50或 60Hz，满负载电流状态下的电动机过热得更快。SINAMICS  G110变频器考虑了这些因素。 

为了保护变频器本身，传动装置还有变频器 I2t保护功能 (即过热保护，参看 P0290)。这一操作与电动机的 I2t

过热保护功能无关，这里不再讨论。 

I2t的操作： 

测出的电动机电流（r0027）与电动机额定电流（P0305）， 及其他电动机参数（P0304，P0307 等）进行

比较。然后计算电动机的温度。计算的数据也包括变频器的输出频率（电动机的速度），即应考虑风机的冷

却效果。如果参数 P0335改变为强制风冷，计算应作相应的修改。 

在计算 I2t 时，电动机的 I2t 时间常数应该用 P0611 加以调整。 

计算的结果显示在 r 0034中，以最大温度的%值表示。 当 r 0034的数值达到 P0614 中设定的值（缺省值

110%）时，出现报警信号 A0511。如果变频器没有对此采取任何应对措施，而温度达到了 P0614 的 110%，

那末，变频器将跳闸，并显示信号 F0011。利用参数 P0610 可以更改对报警的应对措施（缺省设置）；例如，

更改为出现电流限制值或故障时变频器应立即采取的强制措施。P0614 的报警电平也可以根据实际需要的报

警或跳闸电平上下调整其门限值 。 

实际上，如果计算的电动机温度急剧上升，那末，参数 r 0034 用于温升的监控已经足够用了。 

电动机 I2t过温的应对措施 P0611 
CStat： CT 
参数组：电动机 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：100 
最大值：16000 

访问级：

3 
本参数用于确定电动机的 I2t温度时间常数。电动机达到温度限制值的时间随温度时间常数的不同而不同。时

间常数的值越大，达到电动机温度限制值的时间越长。 

P0611的值是在快速调试期间，根据电动机的技术数据和温度模型计算得到的，或者， 用 P0340 （电动机

参数的计算）计算得出的。在快速调试期间完成电动机技术参数的计算时，存入变频器的数值可以由电动机

制造商给出的数值取代。 
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举例： 

对于 2 极 1LA7063 型电动机，I2t 温度时间常数的值是 8分钟（参看下表）。P0611的数值计算如下： 

P0611 =  8 min ∗ 60( s / min ) = 480 s 

 

西门子标准电动机 1LA7 的温度时间常数（单位：分钟）见下表： 

电动机型号 2级 4级 6级 8级 

1LA7050 13 13 - - 
1LA7053 13 13 - - 
1LA7060 8 11 - - 
1LA7063 8 13 12 - 
1LA7070 8 10 12 12 
1LA7073 8 10 12 12 
1LA7080 8 10 12 12 
1LA7083 10 10 12 12 
1LA7090 5 9 12 12 
1LA7096 6 11 12 14 
1LA7106 8 12 12 16 
1LA7107 - 12 - 16 
1LA7113 14 11 13 12 
1LA7130 11 10 13 10 
1LA7131 11 - - - 
1LA7133 - 10 14 10 
1LA7134 - - 16 - 
1LA7163 15 19 20 12 
1LA7164 15 - - 14 
1LA7166 15 19 20 14 

 

说明： 

P0611 < 99 s（电动机 I2t温度计算未激活）； 

为了激活“电动机 I2t温度计算”功能，请将 P0611设定为一个大于 99 s 的数值。 

电动机 I2t过载报警电平 P0614 
CStat： CUT 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：0.0 
缺省值：110.0 
最大值：400.0 

访问级：

3 
确定发出报警信号 A0511（电动机过温）时的 I2t [%] 值。 

“电动机 I2t 温度计算”功能用于估算最大允许的电动机过载时间（但还没有过温）。当电动机 I2t 温度计算

值 = 100% （参看 r 0034）时， 就认为已经达到了这一最大允许过载时间。 

关联： 

电动机的过温跳闸（F0011）信号是在达到这一过载报警电平的 110% 时发出。 

电动机过载因子[%] P0640 
CStat： CUT 
参数组：电动机 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：% 
快速调试：是 

最小值：10.0 
缺省值：150.0 
最大值：400.0 

访问级：

3 
以电动机额定电流（P0305）的 [%] 值表示的电动机过载电流限值。 
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关联： 

此值限定为变频器的最大电流或电动机额定电流 ( P0305) 的 400%，取较低的一个值。 

P0640max = min( r0209 ，4 ∗ P0305) ∗ 100 / P0305 

详细资料： 

请参看电流限幅的功能图。 

选择命令信号源 P0700 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0 
缺省值：2 
最大值：5 

访问级：

1 
选择数字的命令信号源。 

可能的设定值： 

0   工厂的缺省设置 

1   BOP ( 键盘)设置 

2   由端子排输入 

5   USS 设置 

举例： 

SINAMICS G110  CPM 110  AIN（缺省设置：P0700 = 2） 

 

SINAMICS  G110  CPM 110  USS（缺省设置：P0700 = 5） 

 

关联： 

参数 P0719 的优先级高于 P0700。 

把 P0700的设定值由 X改为 2时，所有的数字输入（P0701.....）都将复位为缺省的设置值。 

数字输入 0的功能 P0701 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：1 
最大值：29 

访问级：

2 
选择数字输入 0 的功能。 

可能的设定值： 

0  禁止数字输入 

1  ON/OFF1（接通正转 / 停车命令 1） 

顺序控制

顺序控制

端子 

端子 

设定值通道 电动机控制

设定值通道 电动机控制
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2  ON reverse /OFF1（接通反转 / 停车命令 1） 

3  OFF2 （停车命令 2）- 按惯性自由停车 

4  OFF3 （停车命令 3）- 按斜坡函数曲线快速降速 

9  故障确认 

10  正向点动 

11  反向点动 

12  反转 

13  MOP（电动电位计）升速   (增加频率) 

14  MOP 降速 (减少频率) 

15  固定频率设定值 (直接选择) 

16  固定频率设定值 (直接选择 + ON命令) 

21  机旁 / 远程控制 

25  直流注入制动 

29  由外部信号触发跳闸 

关联： 

参数 P 0701的以下设置仍然有效，并且不受 P 0719设置值的影响： 

-  OFF2 3 

-  OFF3 4 

-  故障确认 9 

-  固定频率设定值 (直接选择) 15 

-  机旁 / 远程控制 21 

-  由外部信号触发跳闸 29 

 

说明： 

“ON/OFF1”命令只能被一个数字输入端（例如 P0700 = 2和 P0701 = 1）选择。如果数字输入端 DIN1设

置为 P0702 = 1,将由于 P0701设置为 0而使数字输入端 DIN0 被禁止。一个数字输入端的“ON/OFF1”命

令可以与另一个数字输入端的“ON reverse /OFF1”命令组合使用。只有第一个被激活的数字输入可以用作

命令信号源。 

不同的 “OFF2”“ OFF3” 命令信号源可以分别选择。 例如，由数字输入端，BOP或 USS来的“OFF2”

命令可以同时发出。 

详细资料： 

点动         ⇒    参看参数 P1058  

电动电位计 ⇒    参看参数 r1050        

固定频率 ⇒    参看参数 P1001 

直流制动 ⇒    参看参数 P1232 
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数字输入 1的功能 P0702 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：12 
最大值：29 

访问级：

2 
选择数字输入 1 的功能。 

可能的设定值： 

0   禁止数字输入 

1   ON/OFF1（接通正转 / 停车命令 1） 

2   ON reverse /OFF1（接通反转 / 停车命令 1） 

3   OFF2 （停车命令 2）- 按惯性自由停车 

4   OFF3 （停车命令 3）- 按斜坡函数曲线快速降速 

9   故障确认 

10   正向点动 

11   反向点动 

12   反转 

13   MOP（电动电位计）升速 (增加频率) 

14   MOP 降速 (减少频率) 

15   固定频率设定值 (直接选择) 

16   固定频率设定值 (直接选择 + ON命令) 

21   机旁 / 远程控制 

25   直流注入制动 

29   由外部信号触发跳闸 

详细资料： 

请参看 P0701 (数字输入 0 的功能)。 

数字输入 2的功能 P0703 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：9 
最大值：29 

访问级：

2 
选择数字输入 2 的功能。 

可能的设定值： 

0   禁止数字输入 

1   ON/OFF1（接通正转 / 停车命令 1） 

2   ON reverse /OFF1（接通反转 / 停车命令 1） 

3   OFF2 （停车命令 2）- 按惯性自由停车 

4   OFF3 （停车命令 3）- 按斜坡函数曲线快速降速 

9   故障确认 

10   正向点动 

11   反向点动 

12   反转 
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13   MOP（电动电位计）升速   (增加频率) 

14   MOP 降速 (减少频率) 

15   固定频率设定值 (直接选择) 

16   固定频率设定值 (直接选择 + ON命令) 

21   机旁 / 远程控制 

25   直流注入制动 

29   由外部信号触发跳闸 

详细资料： 

请参看 P0701 (数字输入 0 的功能)。 

数字输入 3的功能 P0704 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：29 

访问级：

2 
选择数字输入 3（通过模拟输入） 的功能。 

可能的设定值 

0  禁止数字输入 

1  ON/OFF1（接通正转 / 停车命令 1） 

2  ON reverse /OFF1（接通反转 / 停车命令 1） 

3  OFF2 （停车命令 2）- 按惯性自由停车 

4  OFF3 （停车命令 3）- 按斜坡函数曲线快速降速 

9  故障确认 

10  正向点动 

11  反向点动 

12  反转 

13  MOP（电动电位计）升速 (增加频率) 

14  MOP 降速 (减少频率) 

21  机旁 / 远程控制 

25  直流注入制动 

29  由外部信号触发跳闸 

详细资料： 

请参看 P0701 (数字输入 0 的功能)。 

命令和频率设定值的选择  P0719[2] 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：55 

访问级：

3 
这是选择变频器控制命令源的总开关。 

命令源和设定值源可以互不相关地分别切换。 

十位数选择命令源，个位数选择设定值源。 

这一参数的两个下标值用于“机旁 / 远程”控制信号的切换。“机旁 / 远程”控制信号在这两个下标值之间

进行切换。 
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第一个下标值的缺省设置值是 0（即，一般参数化时是激活的）。 

第二个下标值用于由 BOP进行控制 （即，“机旁 / 远程”控制信号的激活是由 BOP来控制）。 

可能的设定值： 

0   命令= P0700        设定值 = P1000 

1   命令= P0700        设定值 = MOP 设定值 

2   命令= P0700        设定值 = 模拟设定值 

3   命令= P0700    设定值 = 固定频率 

5   命令= P0700        设定值 = USS 

10   命令= BOP        设定值 = P1000 

11   命令= BOP        设定值 = MOP 设定值 

12  命令= BOP        设定值 = 模拟设定值 

13   命令= BOP        设定值 = 固定频率 

15   命令= BOP        设定值 = USS 

50   命令= USS      设定值 = P1000 

51   命令= USS      设定值 = MOP 设定值 

52   命令= USS      设定值 = 模拟设定值 

53   命令= USS      设定值 = 固定频率 

55   命令= USS      设定值 = USS 

下标： 

P0719[0]：第 1个控制命令源 ( 远程控制 ) 

P0719[1]：第 2个控制命令源 ( 机旁控制 ) 

关联： 

P0719 的优先级高于 P0700和 P1000 的优先级。  

提示： 

举例：如果是在 P0700 = 2（由控制端子选择命令信号源）的情况下即时改变命令信号源，这一功能特别有

用。数字输入端的功能设置并不复位为缺省设置值。 

CO/BO：二进制输入值  P0722 
 
参数组：命令 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示各个数字输入的状态。 

位地址： 

位 00   数字输入 0 0    断开 1    接通 

   

位 01   数字输入 1                                    0    断开 1    接通 

   

位 02   数字输入 2 0    断开 1    接通 
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位 03   数字输入 3  （通过模拟输入 ADC） 0    断开 1    接通 

 

说明： 

当信号有效时相应的“七段显示”是点亮的。 

数字输入采用的防颤动时间  P0724 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：3 
最大值：3 

访问级：

3 
定义各个数字输入采用的防颤动时间 (滤波时间)。 

可能的设定值： 

0  无防颤动时间 

1  防颤动时间为 2.5 ms  

2  防颤动时间为 8.2 ms  

3  防颤动时间为 12.3 ms  

BI：数字输出 0的功能  P0731 
CStat： CUT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0.0 
缺省值：5 
最大值：22 

访问级：

3 
定义数字输出 0 的信号源。 

可能的设定值： 

0       未激活 

1       已激活 

2       变频器准备 

3       变频器运行准备工作就绪 

4       变频器正在运行  

5       变频器故障 

6       OFF2命令激活 

7       OFF3命令激活 

8       禁止合闸           

9       变频器报警        

10      设定值 / 实际值偏差过大               

11      PZD 控制 (过程数据控制)                  

12      已达到最大频率        

13      电动机电流极限报警                            

14      电动机抱闸 (MHB) 投入                 

15      电动机过载                         

16      电动机正向运行                         

17      变频器过载    

18      直流注入制动投入       

19      实际频率大于  P2167 （门限频率 f_off）    
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20      实际频率大于  P1080 （f_min）     

21      实际频率 ≥ 频率设定值        

22      斜坡函数曲线结束       

说明： 

位地址 52.3（变频器故障）在数字输出时反相。 

详细资料： 

请参看参数 r0052，r0053。 

CO/BO：数字输出的状态  P0747 
 
参数组：命令 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示各个数字输出的状态 (也包括通过 P0748的反相数字输出)。 

位地址： 

位 00   数字输出 0 得电 0    否 1    是 

关联： 

位 0 = 0 ： 

光电藕合触头打开。 

位 0 = 1： 

光电藕合触头闭合。 

数字输出反相  P0748 
CStat： CUT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
定义给定功能的开关量输出状态是高电平，还是低电平。 

位地址： 

位 00   数字输出 0 反相                                 0    否 1    是 

   

ADC的实际输入[V] r0752 
 
参数组：端子 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：V 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示方框图中特征方框前以伏特为单位的经过平滑的模拟输入电压值。 

 

 

 

标定 死区 设定值

功  能
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ADC的平滑时间  P0753 
CStat： CUT 
参数组：端子 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：ms 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：3 
最大值：10000 

访问级：

3 
定义模拟输入的滤波 (PT1 滤波器) 时间，单位为 [ms]。 

说明： 

增加这一 (平滑 ) 时间将减少信号的波动，但降低了对模拟输入信号的响应速度。 

P0753 = 0：无平滑作用 

标定后的 ADC实际值[%]  r0754 
 
参数组：端子 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：% 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
显示功能框图中标定方框后面以 [%] 值表示的经过平滑的模拟输入。 

关联： 

参数 P0757 至 P0760 定义 ADC 标定的范围。 

标定 ADC的 xl值[V]  P0757 
CStat： CUT 
参数组：端子 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：V 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：10 

访问级：

3 
参数 P0757 - P0760 用于配置模拟输入的标定，如下图所示： 

40
00

H
10

 V
 o

r 2
0 

m
AASPmax

100 %

10 V
20 mA

 V
 mAx100%

%

P0760

P0758

P0757

P0759

P0761 = 0

ASPmin

P0756 = 0 ... 3

 

其中： 

-   “模拟设定值”是标称化后以[%] 值表示的基准频率（P2000）。 

-   模拟设定值可能大于 100 % 

-   ASPmax 表示最大的模拟设定值 (它可以是 10 V )。 

-   ASPmin  表示最小的模拟设定值 (它可以是 0 V )。 

-   缺省值是 0 V = 0 % 和 10 V  = 100 % 的标定值。 

说明： 

ADC 的线性特性用 4个座标值来描述，描述的依据是如下的两点方程式： 

 

4000h 
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计算时，采用点 – 斜率的形式 (用偏移和斜率来描述) 更方便： 

 

 

这两种描述形式之间的转换式是： 

 

为了对输入进行标定，必须确定 y_max和 x_min的数值。它们的数值由下式计算： 

              

 

提示: 

ADC标定的 x2值 P0759必须大于 ADC 标定的 x1值 (P0757)。 

标定 ADC的 y1值  P0758 
CStat： CUT 
参数组：端子 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：－99999.9 
缺省值：0.0 
最大值：99999.9 

访问级：

3 
设定 P0757（ADC标定）的图中以 [%] 值表示的 y1值。 

关联： 

对参数 P2000  (基准频率)进行标定。 

标定 ADC的 x2值[V]  P0759 
CStat： CUT 
参数组：端子 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：V 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：10 
最大值：10 

访问级：

3 
设定 P0757（ADC标定）图中的 x2值。 

提示： 

ADC标定的 x2值 P0759必须大于 ADC 标定的 x1值 (P0757)。 

标定 ADC的 y2值  P0760 
CStat： CUT 
参数组：端子 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：－99999.9 
缺省值：100.0 
最大值：99999.9 

访问级：

3 
设定 P0757（ADC标定）的图中以 [%] 值表示的 y2值。 

关联： 

对参数 P2000  (基准频率 )进行标定。 
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ADC死区的宽度[V]  P0761 
CStat： CUT 
参数组：端子 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：V 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：10 

访问级：

3 
定义模拟输入特性死区的宽度。下图是对死区的介释 

举例： 

例 1： 

下面的例子中，得到一个 2至 10V ， 0至 50Hz 的模拟输入信号（ADC值为 2至 10V ，0至 50Hz） 

- P2000 = 50 Hz 

- P0759 = 8 V      P0760 = 75 %  

- P0757 = 2 V      P0758 = 0 %          

- P0761 = 2 V   
40

00
H

10
 V

 o
r 2

0 
m

AASPmax

100 %

10 V
20 mA

 V
 mAx100%

%

P0760

P0758

P0759

P0761 > 0
0 < P0758 < P0760  ||  0 > P0758 > P0760

ASPmin

P0757
P0761

P0757 = P0761

P0757 > P0761

P0757 < P0761

 

例 2： 

这一例子中将得到 0至 10V的模拟输入信号 (-50至+50 Hz )，中心为“0”且有 0.2V宽度的“支撑点”（死

区）（中心的两侧各 0.1V，ADC值为 0至 10V ，-50至+50Hz） 

-  P2000 = 50 Hz 

-  P0759 = 8 V     P0760 = 75 % 

-  P0757 = 2 V     P0758 = -75 %    

-  P0761 = 0.1 V ( 中心两侧各 0.1V) 

 

4000h 
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40
00

H
10

 V
 o

r 2
0 

m
AASPmax

100 %

10 V
20 mA

 V
 mAx100%

%

P0760

P0758

P0757

P0759

P0761 > 0
P0758 < 0 < P0760

ASPmin

P0761

 

说明： 

P0761[x] = 0：无死区。 

提示： 

如果 P0758 和 P0760 (ADC标定的 y1和 y2座标)的值都是正的或都是负的，那么，从 0V开始到 P0761的

值为死区。但是，如果 P0758和 P0760 的符号相反，那么，死区在交点(x 轴与 ADC标定曲线的交点)的两

侧。 

当设定中心为“0”时，最小频率 Fmin (P1080) 应该是 0。在死区的末端没有回线。 

把数据传输给 BOP  P0802 
CStat： C 
参数组：参数复位 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
这一参数设置为 1时， 从变频器向 BOP传输数据。为此，参数 P0010必须设定为 30。 

设定值： 

0 = 禁止传输 

1 = 开始传输 

说明： 

在数据传输结束以后，本参数将自动复位为 0（缺省值）。在数据传输成功结束以后，参数 P0010也将被复

位为 0。 

从 BOP向变频器传输数据  P0803 
CStat： C 
参数组：参数复位 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
这一参数设置为 1时， 从 BOP向变频器传输数据。为此，参数 P0010必须设定为 30。 

设定值： 

0 = 禁止传输 

1 = 允许传输 

 

4000h 
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说明： 

在数据传输结束以后，本参数将自动复位为 0（缺省值）。在数据传输成功结束以后，参数 P0010也将被复

位为 0。 

机旁/远程控制信号源  P0810 
CStat： CUT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：2 

访问级：

3 
机旁 / 远程控制信号源。 

设定值： 

0  禁止 

1  DIN 端子 

2  USS串行通讯 

举例： 

 

 

 

关联： 

在使用“机旁 / 远程”功能时存在以下的关系： 

1）如果“机旁 / 远程”控制功能是通过 DIN端子选择的，必须进行以下的设定： 

    - P0810 = 1   

    - P0701至 P0704中的一个= 21 

2）在 P0810 由 1变为 0或 2时， P0701至 P0704 = 21的那个参数复位为 0。 

3）如果参数 P0701至 P0704变为 21，参数 P0810 将自动设置为 1。 

4）如果参数 P0701至 P0704由 21变为任何其他的值，参数 P0810 将复位为 0。 

怎样才能更改参数  P0927 
CStat： CUT 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：15 
最大值：15 

访问级：

3 
指定可以用于更改参数的接口。 

当用户修改参数试图对变频器进行优化但不成功时，这一参数可以方便地保护变频器。 

请注意：参数 P0927是没有密码保护的。 

位地址： 

位 00   不用 0    否 1    是 

   

禁止 

DIN禁止 

“机旁/远程”控制信号源的选择

机旁/远程控制 

切换时间约 4ms 切换时间约 4ms 

实际控制字 1 
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位 01   BOP 0    否 1    是 

   

位 02   不用 0    否 1    是 

   

位 03   USS  串行通讯 0    否 1    是 

   

举例： 

位 0，1，2和 3置 1： 

在缺省设置的情况下，可以通过任何接口修改参数。如果各个位全部都置 1，BOP上的显示如下图所示： 

 

 

 

位 0，1，2和 3置 0： 

在这种设置情况下，不允许通过任何接口对参数进行修改，但参数 P0003和 P0927除外。如果所有的位都处

于复位状态，BOP上的显示如下图所示： 

 

 

 

详细资料： 

七段显示的含义在本手册“状态字和控制字参数的说明”中介绍。 

最后的故障码  P0947[8] 
 
参数组：报警 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

2 
下面的图形显示发生故障的过程 

图中： 

-“F1”是最先发生的第一个故障 (还没有被确认)。 

-“F2”是接着发生的第二个故障 (还没有被确认)。 

-“F1e”是对 F1 和 F2 进行了故障确认。 

 

图中，故障被确认以后，两个下标中的数值（故障 F1 和 F2）被转移到下面的两个下标中，并在这里把它们

存储起来。下标 0 和 1 中包含的是已发生的故障。在故障被确认以后，下标 0 和 1 被复位为 0。 
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F1e
Most recent
Fault Codes - 1

r0947[0]
r0947[1]

F1
F2

r0947[2]
r0947[3]

Active
Fault Codes

Most recent
Fault Codes - 2

r0947[4]
r0947[5]

Most recent
Fault Codes - 3

r0947[6]
r0947[7]

F1e

F1e
F1e

F1e
F1e

 

 

下标： 

r0947[0]：新近的故障跳闸信号 --，故障  1 

r0947[1]：新近的故障跳闸信号 --，故障  2 

r0947[2]：新近的故障跳闸信号 -1，故障  3 

r0947[3]：新近的故障跳闸信号 -1，故障  4 

r0947[4]：新近的故障跳闸信号 -2，故障  5 

r0947[5]：新近的故障跳闸信号 -2，故障  6 

r0947[6]：新近的故障跳闸信号 -3，故障  7 

r0947[7]：新近的故障跳闸信号 -3，故障  8 

举例： 

如果变频器因欠电压而跳闸，然后在欠电压故障被确认之前又接收到一个外部跳闸信号，您将得到： 

- r0947[0] = 3      欠电压（F0003） 

- r0947[1] = 85     外部跳闸（F0085） 

一旦下标 0 中的故障被确认 (F1e)，故障发生的过程就如上图所示向后面的存储单元移动。 

关联： 

只有在第一个故障被确认之前又出现了第二个故障时，才使用下标 1。 

详细资料： 

参看有关“故障和报警”一节中的说明。 

故障数值  P0949[8] 
 
参数组：报警 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示驱动装置故障的数值。列出这一参数的目的是为维修提供方便。并指出故障的类型。它们是以编码的形

式列出，向人们报告有关故障的情况。 

下标： 

r0949[0]：新近的故障跳闸信号 --，故障数值 1 

r0949[1]：新近的故障跳闸信号 --，故障数值 2 

r0949[2]：新近的故障跳闸信号 -1，故障数值 3 

r0949[3]：新近的故障跳闸信号 -1，故障数值 4 

最近的故障码－3 

最近的故障码－2 

最近的故障码－1 

激活的故障码 



SINAMICS G110变频器的参数表 

SINAMICS  G110参数表 1-42

r0949[4]：新近的故障跳闸信号 -2，故障数值 5 

r0949[5]：新近的故障跳闸信号 -2，故障数值 6 

r0949[6]：新近的故障跳闸信号 -3，故障数值 7 

r0949[7]：新近的故障跳闸信号 -3，故障数值 8 

微程序版本的数据  P0964[7] 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
微程序（软件）版本的数据。 

下标： 

r0964[0]：公司名称 (Siemens = 42) 

r0964[1]：产品型号 

r0964[2]：微程序(软件)版本 

r0964[3]：微程序日期 (年) 

r0964[4]：微程序日期 (日 / 月) 

r0964[5]：变频器的数目 

r0964[6]：微程序版本（补充部分） 

举例: 

下标 数值 含义 

r0964[0] 42 SIEMENS 
1001 MICROMASTER 420 
1002 MICROMASTER 440 
1003 MICRO-/COMBIMASTER 411 
1004 MICROMASTER 410 

1005 备用 

1006 MICROMASTER 440 PX 
1007 MICROMASTER 430 

r0964[1] 

5301 SINAMICS  G110 

r0964[2] 105 软件版本号 V1.05.cc.dd 

r0964[3] 2001 
r0964[4] 2710 

27.10.2001 

r0964[5] 1 变频器数目 

r0964[6] 200 补充软件版本号 Vaa.bb.02.00 

 

工厂复位  P0970 
CStat： C 
参数组：参数复位 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

1 
P0970=1时所有的参数都复位到它们的缺省值。 

可能的设定值： 

0   禁止复位 

1   参数复位 
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关联： 

工厂复位前，首先要设定 P0010 = 30 (工厂设定值) 

您在把参数复位为缺省值之前，必须先使变频器停车 ( 即封锁全部脉冲)。 

说明： 

在工厂复位以后下列参数仍然保持原来的数值： 

- P0014    存储方式 

- P0100    使用地区：欧洲 / 北美 

- P2010    USS 波特率， 和 

- P2011    USS 地址 

从 RAM到 EEPROM的数据传输  P0971 
CStat： CUT 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
这一参数置 1时，从 RAM 向 EEPROM 传输数据。 

可能的设定值： 

0   禁止传输 

1   允许传输 

说明： 

RAM 中的全部数据都存储到 EEPROM。 

在成功地完成数据存储的传输以后，此参数自动复位为 0 (缺省值)。 

数据从 RAM存储到 EEPROM是通过本参数（P0971）实现的。在数据存储的传输成功结束以后，数据通讯

即被复位。在复位过程中，数据通讯被中断。这就形成了以下的情况： 

- PLC（例如 SIMATIC  S7）进入停车方式 

- 一旦它们重新建立数据通讯关系，“STARTER ”就自动恢复数据通讯  

- BOP显示“busy（忙碌）” 

在成功地完成数据传输以后，变频器与 PC工具（例如 STARTER）或 BOP之间的数据通讯将自动重新建立。 

频率设定值的选择  P1000 
CStat： CT 
参数组：设定值 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0 
缺省值：2 
最大值：5 

访问级：

1 
选择频率设定值的信号源。 

设定值： 

0      没有主设定值 

1      MOP设定值 

2      模拟输入设定值 

3      固定频率设定值 

5      USS设定值 
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举例： 

SINAMICS G110 CPM110 AIN（缺省值：P1000=2） 

 

 

SINAMICS G110 CPM110 USS（缺省值：P1000=5） 

 

 

关联： 

参数 P0719的优先级高于参数 P1000。 

详细资料： 

MOP  ⇒   参看参数 r1050 

ADC  ⇒   参看参数 r0752 

固定频率 ⇒   参看参数 P1001。 

固定频率 1  P1001 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：－650.00 
缺省值：0.00 
最大值：650.00 

访问级：

2 
定义固定频率 1 的设定值。 

有两种选择固定频率的方法： 

1.直接选择 

2.直接选择 + ON 命令 

 

1.直接选择(P0701 - P0703 = 15): 

  - 在这种操作方式下，一个数字输入选择一个固定频率(例如, 如果 P0700 = 2和 P0701 = 15, 那末, 在数

字输入 0 ( DIN 0) 为“ON”的状态下选定 P1001的设定值作为固定频率设定值(也请参看 r 0722))。 

  - 如果有几个固定频率输入同时被激活，选定的频率是它们的总和。例如，r 1024  = FF1 + FF3 （DIN0

和 DIN2为“ON”状态，而 DIN1的状态为“OFF”）。 

 

 

顺序控制

设定值 设定值通道 电动机控制

顺序控制

设定值 设定值通道 电动机控制
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2.直接选择 + ON 命令 

  - 这种固定频率的选择方式是把固定频率的设定值和“ON”命令组合在一起。 

  - 在这种操作方式下，一个数字输入选择一个固定频率。 

  - 如果有几个固定频率输入同时被激活，选定的频率设定值是它们的总和。例如，r1024 = FF1+ FF2+ FF3

（DIN0，DIN1和 DIN2的状态都是 “ON”）。 

 

选择固定频率设定值时，有以下各种参数设置方法： 

 选择 P1003(FF3) P1002(FF2) P1001(FF1) ON 

P0703=15 P0702=15 P0701=15 P070X=1或 2 DIN P0719=0,P0700=2,P1000=3 

或 ,P0719=3 ,P0700=2  P0703=16 P0702=16 P0701=16 P070X=16 

BOP P0719=0,P0700=1,P1000=3
或 ,P0719=3 ,P0700=1 

或 ,P0719=13                  

 
P0703=15 

 
P0702=15 

 
P0701=15 

BOP的“ON”
按钮 

P0703=15 P0702=15 P0701=15 USS ∗ ) P0719=0,P0700=5,P1000=3
或 ,P0719=3 ,P0700=5 

或 ,P0719=53                  控制字 2∗∗) 

r 0055位 02

控制字 2∗∗) 

r 0055位 02

控制字 2∗∗) 

r 0055位 02 

由 USS 来的
ON 命令,控制
字 1(r0054)的
位 00 

∗ )  仅指 SINAMICS  G110  CPM110  USS . 

∗∗ )  P2012 = 4 

举例: 

由 DIN (数字输入)直接选择 FF: 

  DIN2 DIN1 DIN0 
0Hz FF0 0 0 0 
P1001 FF1 0 0 1 
P1002 FF2 0 1 0 
P1003 FF3 1 0 0 
P1001+P1002 FF1+FF2 0 1 1 

. 

. 
. 
. 

P1001+P1002+P1003 FF1+FF2+FF3 1 1 1 

关联： 

为了使用固定频率功能，需要用 P1000选择固定频率操作方式。 

在“直接选择”的操作方式 (P0701 - P0706 = 15 )下，还需要一个 ON命令才能使变频器投入运行。 

说明： 

固定频率可以用数字输入来选择，而且可以与 ON （接通运行）命令组合在一起使用。 

固定频率 2  P1002 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：－650.00 
缺省值：5.00 
最大值：650.00 

访问级：

2 
定义固定频率 2 的设定值。 

详细资料： 

请参看参数 P1001 (固定频率 1)。 
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固定频率 3  P1003 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：－650.00 
缺省值：0.00 
最大值：650.00 

访问级：

2 
定义固定频率 3 的设定值。 

详细资料： 

请参看参数 P1001 (固定频率 1)。 

CO:实际的固定频率  r1024 
 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示已选定的固定频率的总和。 

MOP的设定值存储  P1031 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

2 
本参数说明，在发出 OFF命令或断开电源之前已经激活的电动电位计 (MOP) 设定值是否存储。 

可能的设定值： 

0  PID-MOP 设定值不存储 

1  存储 PID-MOP 设定值 (刷新 P1040 ) 

说明： 

停车以后，在接通下一个 ON 命令时，电动电位计的设定值将是参数 P1040 ( MOP 的设定值) 中存储的值。 

禁止MOP的反向  P1032 
CStat： CT 
参数组：设定值 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：1 
最大值：1 

访问级：

3 
本参数用于确定，是否禁止选择反向的设定值 

可能的设定值： 

0  允许反向 

1  禁止反向 

说明： 

可以用电动电位计的设定值来改变电动机的旋转方向 (既可以用数字输入来增加 / 降低频率设定值，也可以

用 OP( 例如 BOP )键盘的 up / down键来增加 / 降低频率设定值)。 

OP(例如 BOP)的“反向键”可以由 P1032设置为无效. 用 P1110可以完全避免电动机改变运行的方向. 

MOP的设定值  P1040 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：－650.00 
缺省值：5.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
确定电动电位计控制 (P1000 = 1) 时的设定值。 

关联： 

必须通过参数 P1000或 P0719进行选择, 才能使电动电位计的设定值(P1040 )成为变频器的频率设定值. 

说明： 

如果电动电位计的设定值已被选定作为变频器的频率设定值，那么，将由 P1032的缺省值 (禁止MOP反向 )

来防止电动机的反向运行。 

如果您想要使反向重新成为可能，应设定 P1032 = 0。 
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短时间按一下 BOP 的“UP( 上升)” 或“DOWN(下降)”键，将使频率设定值改变 0.1Hz。如果长时间按下

BOP的“UP( 上升)” 或“DOWN(下降)”键不放，频率设定值的改变将越来越快。 

CO：MOP的实际输出频率  r1050 
 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：Hz 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示电动电位计输出的频率设定值，单位：[Hz]。 

 

 

选择MOP设定值时可以有以下的参数设置方法： 

 选择 MOP“UP(升速)” MOP“DOWN(降速)” 

DIN P0719=0,P0700=2,P1000=1 

或 ,P0719=1 ,P0700=2  

P0702=13 
 

P0703=14 
 

BOP P0719=0,P0700=1,P1000=1
或 ,P0719=1 ,P0700=1 

或 ,P0719=11                  

 

UP 键 

 

DOWN 键 

USS ∗ ) P0719=0,P0700=5,P1000=1
或 ,P0719=1 ,P0700=5 

或 ,P0719=51                  

USS控制字 

r 0054位 13 

USS控制字 

r 0054位 14 

∗ )仅指 SINAMICS  G110  CPM110  USS . 

提示： 

如果MOP被小于 1秒的短脉冲使能，频率设定值的改变是每步 0.1 Hz。 

点动频率  P1058 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：5.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
所谓点动是指，以很低的速度驱动电动机转动。点动操作由 BOP的 JOG(点动)按钮控制，或由连接在一个数

字输入端的不带闩锁 ( 按下时接通，松开时自动复位) 的开关来控制。按下点动按钮时，由参数 P1058 确定

变频器运行的频率。在点动方式下，操作人员可以用手动确定电动机转子转动的圈数和停车的位置。 

 

升速 

降速 
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“正向点动”和“反向点动”按钮按下时电动机的速度就一直增加，直至达到点动频率（P1058）。 

 

 

选择 JOG（点动）设定值时可以有以下的参数设置方法： 

 选择 JOG“right”(正向点动 ) JOG“left”(反向点动 )

DIN P0719=0,P0700=2    P0702=10 P0703=12 

BOP P0719=0,P0700=1
或 ,P0719=10⋯.15 

 

正向 JOG(点动) 键 

 

反向 JOG(点动) 键 

USS ∗ ) P0719=0,P0700=5
或 ,P0719=50⋯.55 

USS控制字 

r 0054位 08 

USS控制字 

r 0054位 09 

∗ ) 仅指 SINAMICS  G110  CPM110  USS . 

关联： 

点动时采用的上升和下降斜坡时间分别在参数 P1060 和 P1061 中设定。 

平滑圆弧时间 (P1130 )，平滑圆弧的类型(P1134 )以及 P2167(关断频率 )也对点动斜坡曲线有影响。 

点动的斜坡上升（UP）/下降（DOWN）时间  P1060 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：10.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
设定点动斜坡曲线的上升/下降时间。这是激活点动功能时，点动斜坡曲线的上升/下降时间。 

 

正向点动 

反向点动 
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提示： 

下列情况下采用点动斜坡时间： 

P1060：点动方式投入 

P1120 / P1121：常规方式 (ON / OFF) 投入 

P1130的斜坡曲线平滑圆弧时间也适用于点动斜坡曲线。 

CO：总的频率设定值  r1078 
 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：Hz 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示变频器的频率设定值，单位：[Hz]。 

最低频率  P1080 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：是 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：650.00 

访问级：

1 
本参数设定最低的电动机频率 [Hz]。电动机运行在最低频率时，将不顾频率的设定值是多少。 

最低频率 P1080表示的是一个 0Hz的掩蔽频率，除了点动目标值源外它对所有的频率目标值源（例如，ADC，

MOP，FF，USS）都有效（就像跳转频率 P1091 那样）。这样，变频器将在最佳时间内沿加速/减速斜坡曲

线通过“频带+/- P1080”的频率范围。变频器不能停留在频带内运行（参看插图的例子）。 

而且，在随后的信号作用下（| f_act |>f_min，见下面的插图），变频器输出的实际频率 f_act 将有一个高于

最小频率 P1080的超调。 

举例： 

 

 

 

位 
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说明： 

这里设定的数值既适用于顺时针方向转动，也适用于反时针方向转动。 

在一定条件下 (例如，正在按斜坡函数曲线运行，电流达到极限 )，电动机运行的频率可以低于最低频率。 

最高频率  P1082 
CStat： CT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：Hz 
快速调试：是 

最小值：0.00 
缺省值：50.00 
最大值：650.00 

访问级：

1 
本参数设定最高的电动机频率 [Hz]。电动机运行在最高频率时，将不顾频率的设定值是多少。这里设定的数

值既适用于顺时针方向转动，也适用于反时针方向转动 

而且，监控功能| f_act | > = P1082（r0052的位 10，见下面的插图）也与这一参数有关。 

举例： 

 

  

关联： 

电动机频率的最大值 P1082受到调制脉冲频率 P1800的限制。P1082的数值取决于下面的降格特性: 

                                P1800  
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 - 16 kHz 

f max P1082  0 – 133.3 Hz   0 – 266.6 Hz     0 – 400 Hz     0 – 650 Hz 

 

如果以下情况之一被激活，就有可能超出变频器的最大频率： 

- P1335 ≠ 0 (滑差补偿功能投入)： 

     fmax ( P1335 ) = fmax + fslip ,max = P1082 +2.5∗ (r 0330/100)∗P0310 

- P1200 ≠ 0 (捕捉再起动功能投入)： 

     fmax ( P1200 ) = fmax + 2∗ fslip ,nom = P1082 +2.0∗ (r 0330/100)∗P0310 

 

说明： 

在采用以下的设定值信号源时， 

-  模拟输入 

-  USS 

变频器周期性地对频率设定值（以 Hz 为单位）进行计算，可以是以百分值的形式（例如，在模拟输入控制

方式下，对 r0754（标定后的 ADC 实际值）进行计算）或者是以十六进制值的形式（例如，在 USS 控制方

式下，对 r 2018[1]进行计算），计算的基准频率是 P2000。 

 

位 
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举一个例子，如果 P1082 = 80 Hz，P2000 =50 Hz 并且以 P0757 = 0V，P0758 = 0%，P0759 = 10V，P0760 

= 100% 按模拟控制方式进行参数化，那末， 50 Hz 的频率设定值相当于 10V的模拟输入信号。 

跳转频率 1  P1091 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
本参数确定第一个跳转频率，用于避开机械共振的影响，被抑制（跳越过去）的频带范围为本设定值 +/- 2Hz 

(跳转频率的频带宽度)。 

 

 

说明： 

如果 P1091 = 0，将禁止这一功能。 

提示： 

变频器不能在被抑制的频率范围内稳定运行；运行时变频器将越过这一频率范围(沿斜坡函数曲线)。 

例如，如果 P1091= 10 Hz，变频器在 10 Hz + / - 2 Hz的范围内 (即，8 和 12 Hz之间 ) 不可能连续稳定 

运行，而是跳越过去。 

BI：禁止负的频率设定值  P1110 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
这一参数用于抑制负向的频率设定值，从而防止负的频率设定值引起的电动机反向运行。因此，对于设定值

通道来说，更改电动机的运行方向是被禁止的。 

如果给定了最小频率（P1080），而且变频器的频率设定值是负的，那末，电动机将在正向加速到最低频率。 

允许的设定值： 

0 = 禁止 

1 = 允许 

斜坡上升时间  P1120 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：是 

最小值：0.00 
缺省值：10.00 
最大值：650.00 

访问级：

1 
斜坡上升时间是指，斜坡函数曲线不带平滑园弧时电动机从静止状态加速到最高频率 (P1082) 所用的时间。 

 

 

 

 

 

跳转频率
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如果设定的斜坡上升时间太短，就有可能导致变频器跳闸 (过电流 F0001)。 

关联： 

平滑圆弧时间（P1130）和圆弧的类型（P1134）对斜坡函数曲线也有影响。 

说明： 

如果您使用的是外部的频率设定值，并且已经在外部设置了斜坡函数曲线的上升斜率 (例如已由 PLC设定)，

那么，P1120 和 P1121 设定的斜坡时间应稍短于 PLC 设定的斜坡时间，这样才能使传动装置的特性得到最

好的优化。 

提示： 

下列情况下将采用斜坡时间： 

P1060：       点动方式投入 

P1120 / P1121：常规方式 (ON / OFF) 投入 

斜坡下降时间  P1121 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：是 

最小值：0.00 
缺省值：10.00 
最大值：650.00 

访问级：

1 
斜坡下降时间是指，斜坡函数曲线不带平滑园弧时电动机从最高频率 (P1082) 减速到静止停车所用的时间。 

 

 

提示： 

如果设定的斜坡下降时间太短，就有可能导致变频器跳闸  (过电流 (F0001) / 过电压 (F0002))。 

下列情况下分别采用点动斜坡时间或常规斜坡时间： 

P1060：       点动方式投入 

P1120 / P1121：常规方式 (ON / OFF) 投入 
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斜坡上升曲线的起始段园弧时间  P1130 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：40.00 

访问级：

3 
定义斜坡函数上升曲线起始段平滑园弧的时间，单位为：秒，如下图所示。 

P1133P1130 P1132P1131  

 

图中： 

 

 
 

说明： 

如果斜坡时间设定得太短或设定为 0（P1120，P1121< P1130），并且( f_2 – f_1 ) < P1082，那末，总的斜

坡上升时间（t _up） 或总的斜坡下降时间（t _down）将与 P1130呈非线性关系。请参看上面各个方程式

中计算 t _up 和 t _down的前提条件。 

提示： 

推荐采用带有平滑圆弧时间的 RFG，因为它可以避免突变性的响应特性，从而使机械设备免受有害的冲击作

用。 

在采用模拟输入的情况下，建议不要采用带有平滑圆弧时间的 RFG，因为，这将引起变频器响应特性的超调。 

平滑圆弧的类型  P1134 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
由这一参数确定，在改变频率设定值时，加速和减速的过程中（例如发出新的频率设定值，或 OFF1，OFF3，

REV（反向）命令时）采用的是哪种平滑圆弧，是连续的平滑圆弧，还是断续的平滑圆弧。 

如果电动机沿斜坡上升或斜坡下降曲线运行，而且 

- P1134 = 0， 

- P1130 > 0，并且，  

- 还没有达到设定值 

参数的关系 斜坡上升时间 斜坡下降时间

当 
时

当 时 

当 时 
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可能的设定值： 

0   连续平滑 

1   断续平滑 

关联： 

总的平滑圆弧时间设定值 (P1130 ) 必须大于 0 秒；否则这一参数将不起作用。 

OFF3 的斜坡下降时间  P1135 
CStat： CUT 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：是 

最小值：0.00 
缺省值：5.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
发出 OFF3 命令后，电动机从最高频率减速到静止停车所需的斜坡下降时间。 

参数 P1130和 P1134的设置值对 OFF3的斜坡下降特性不起作用。但是，斜坡下降曲线开始时的平滑圆弧时

间（大约为 P1135的 10%）也包括在内。总的 OFF3 斜坡下降时间是： 

t DOWN,OFF3= 1.1∗P1135 

说明： 

如果达到了直流回路最大电压 VDC_max的电平，实际的斜坡下降时间有可能超过这一设定值。 

 

 

 

 

 

已达到设定频率

未达到设定频率

已达到设定频率

未达到设定频率
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CO：RFG后的频率设定值  r1170 
 
参数组：设定值 

数据类型：浮点数 
 

 
单位：Hz 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示经过斜坡函数发生器 ( RFG )后的总频率设定值。 

捕捉再起动  P1200 
CStat： CUT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：6 

访问级：

3 
捕捉再起动是指，激活这一功能时起动变频器，快速地改变变频器的输出频率，去搜寻正在自转的电动机的

实际速度。一旦捕捉到电动机的速度实际值，就将变频器与电动机接通，并使电动机按常规斜坡函数曲线升

速运行到频率的设定值。 

 

'motor speed found'

V out

I dc

I out

V nom as per V/f
characteristic

P1501

F out time

'ramps to set point
with normal ramp'

rate set by P1203

(Fmax + 2 fslip nom)

 

可能的设定值： 

0   禁止捕捉再起动功能 

1   捕捉再起动功能总是有效，从频率设定值的方向开始搜索电动机的实际速度 

2   捕捉再起动功能在上电，故障，OFF2命令时激活，从频率设定值的方向开始搜索电动机的实际速度 

3   捕捉再起动功能在故障，OFF2命令时激活，从频率设定值的方向开始搜索电动机的实际速度 

4   捕捉再起动功能总是有效，只在频率设定值的方向搜索电动机的实际速度 

5   捕捉再起动功能在上电，故障，OFF2命令时激活，只在频率设定值的方向搜索电动机的实际速度 

6   捕捉再起动功能在故障，OFF2命令时激活，只在频率设定值的方向搜索电动机的实际速度 

说明： 

这一功能对于驱动带有大惯量负载的电动机来说是特别有用的。 

设定值 1 至 3 －－在两个方向上搜寻电动机的实际速度。 

设定值 4 至 6 －－只在设定值的方向上搜寻电动机的实际速度。 

按常规的斜坡曲线上升到设定值

已找到电动机的速度 

时间 

按照各种 V/f特性上升 

V out 

V nom 

I dc 

I out 

P1202 

f out 

（fmax+2fslip.nom） 
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提示： 

如果电动机仍然在转动 (例如供电电源短时间中断之后) 或者如果电动机由负载带动旋转的情况下还要重新 

起动电动机，就需要这一功能。否则，将出现过电流跳闸。 

电动机电流：捕捉再起动  P1202 
CStat： CUT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：10 
缺省值：100 
最大值：200 

访问级：

3 
设定捕捉再起动功能所用的搜索电流。 

它的数值以电动机额定电流（P0305）的 [%] 值表示 

说明： 

如果驱动系统的惯量不是很大，减少捕捉再起动的搜索电流有利于改善其起动特性。 

搜索速率：捕捉再起动  P1203 
CStat： CUT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：10 
缺省值：100 
最大值：200 

访问级：

3 
设定一个搜索速率，变频器在捕捉再起动期间按照这一速率改变其输出频率，使它与正在自转的电动机同步。

以缺省值的 [%] 值输入其设定值，并按以下曲线定义其起始梯度。这样，速率数值的大小将影响搜索电动机

频率所需的时间)： 

fmotor

t

1 ms

0310P
100

r0330  
[%] P1203

[%] 2 = f         [%] 2  
[ms] 1

[Hz] f  
[Hz] f
[ms] t  [%] P1203 nomslip,

⋅⋅∆⇒⋅⋅
∆
∆

=

fsearch∆f

P0310
100

r0330  2  P1082  f 2 + f nomslip,max ⋅⋅+=

 

搜索时间是指，从 f_max （最大频率 P1082）+ 2 x f_slip（滑差频率） 到 0 Hz的全部频率进行搜索所要

经过的时间。 

P1203 = 100 % 定义为，搜索速率是每毫秒改变的频率等于额定滑差频率（f_slip，nom）的 2% 

P1203 = 200 % 时，频率改变的速率为每毫秒 1 % 额定滑差频率 （f_slip，nom）  

举例： 

对于一台 50Hz，1350rpm的电动机，100%将对应 600ms的最大搜索时间。 

说明： 

速率的数值较高时梯度较平缓，这样，需要较长的搜索时间。 

速率的数值较低时情况正好相反。 
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自动再起动  P1210 
CStat： CUT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：1 
最大值：6 

访问级：

2 
配置在主电源跳闸或在发生故障后允许重新起动的功能。 

可能的设定值： 

0  禁止自动再起动 

1   上电后跳闸复位：                  

2   在主电源中断后再起动：           

3   在主电源消隐或故障后再起动：     

4   在主电源消隐后再起动：           

5    在主电源中断和 故障后再起动：      

6    在电源消隐，电源中断或故障后再起动：  

关联： 

“自动再起动”需要在一个数字输入端加有 ON命令，并保持不变时才能进行。 

注意： 

P1210 的设定值大于 2 时，可能在没有触发 ON命令的情况下引起电动机的自动再起动! 

提示： 

“电源消隐”是指，电源中断，并在 BOP的显示 (如果变频器装有 BOP ) 变暗和消失之前重新加上电源 (时

间非常短暂的电源中断时，直流回路的电压不会完全消失 )。 

“电源中断”是指，在重新加上电源之前 BOP 的显示已经变暗和消失 (长时间的电源中断时，直流回路的

电压已经完全消失 )。 

“延迟时间”是指，试图消除故障并允许再次起动之间的间隔时间。第一次试图再起动的延迟时间是 1 秒，

以后，两次试图再起动之间的延迟时间是 2秒。 

“再起动的次数”是指，变频器试图消除故障，并允许再起动的次数。“再起动次数”的缺省值是 3次。 

当故障已经消除，并在无故障状态下经过 4秒以后，“再起动的次数”将被复位为缺省值，“延迟时间” 将

被复位为 1秒。 

P1210 = 0： 

禁止自动再起动。 

 

P1210 = 1： 

变频器对故障进行确认(复位)，即在变频器重新上电时将故障复位。这就是说，变频器必须完全断电，仅仅‘电

源消隐’是不够的。在重新触发 ON命令之前，变频器是不会运行的。 

 

P1210 = 2： 

在‘电源中断’以后重新上电时，变频器确认故障 F0003 (欠电压)，并重新起动。这种情况下需要有 ON 命令

一直加在数字输入端 (DIN)。 

 



SINAMICS G110变频器的参数表 

SINAMICS  G110参数表 1-58

P1210 = 3： 

这种设置的出发点是，只有发生故障(F0003 等) 时 变频器已经处于“运行 (RUN)”状态下它才能再起动。

变频器将确认 (复位)  故障，并在“电源中断”或“电源消隐”之后重新起动。这种情况下需要有 ON命令 一

直 加在数字 输入端(DIN)。 

 

P1210 = 4： 

这种设置的出发点是，只有当发生故障(F0003 等) 时变频器已经处于“运行 (RUN)”状态下，它才能再起动。

变频器将确认故障，并在“电源中断” 或“电源消隐”之后重新起动。这种情况下需要有 ON命令一直加在

数字输入端(DIN)。 

 

P1210 = 5： 

在“电源中断”后重新上电时，变频器确认 F0003 等故障，并重新起动。这种情况下需要有 ON 命令一直

加在数字输入端(DIN)。 

 

P1210 = 6： 

在“电源中断”或“电源消隐”后重新上电时，变频器确认 F0003 等故障，并重新起动。这种情况下需要

有 ON命令一直加在数字输入端(DIN)。P1210设置为 6 时，电动机立即重新起动。 

 

下面的附表列出参数 P1210 的设置及其功能： 

ON命令一起存在 
在电源 OFF期间的 
ON（接通）命令 

P1210 
电源中断的 
故障 F0003 

电源消隐的 
故障 F0003 

电源中断 
的其它故障 

电源消隐 
的其它故障 

所有的故障 
+ F0003 

0 - - - - - 
1 故障应答 - - - 故障应答（确认） 

2 
故障应答 

+ 
再起动 

- - - 
故障应答（确认） 

+ 
再起动 

3 
故障应答 

+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

- 

4 
故障应答 

+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

- - - 

5 
故障应答 

+ 
再起动 

- - 
故障应答 

+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

6 
故障应答 

+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

故障应答 
+ 
再起动 

 

如果电动机仍然在自转 (例如在主电源短时中断以后)或仍然由负载带动旋转 (P1200)时，捕捉再起动功能也

必须投入。 
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抱闸制动使能  P1215 
CStat： T 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
确定允许 / 禁止抱闸制动功能。这一功能使变频器按下面图示的曲线进行制动： 

电动机的机械抱闸制动（MHB）是由状态字 1( r0052 )的位 12 “电动机的机械抱闸制动投入”进行控制的。

制动继电器的接点在点 1处打开，在点 2处闭合。这一制动信号可以由以下的方式得到： 

- 数字输出（例如，DOUT 0：⇒ P0731 = 18） 

- 串行接口的状态字（例如，USS） 

 

 

 

 

电动机激磁结束

位

位 点 点

电动机激磁结束

位 

位 

未激活

激活
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可能的设定值： 

0  禁止电动机抱闸制动 

1  使能电动机抱闸制动 

注意： 

不允许把机械抱闸制动（MHB）作为电动机运行中的常规工作制动装置来使用，因为，通常情况下，机械抱

闸制动装置的设计只考虑了次数有限的紧急制动操作。        

说明： 

投入电动机抱闸制动的最小频率 P1080的典型值是电动机的滑差频率。 

抱闸制动释放的延迟时间  P1216 
CStat： T 
参数组：功能 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：1.0 
最大值：20.0 

访问级：

3 
如参数 P1215（抱闸制动使能）的图中所示，抱闸制动释放延迟时间，是在点 1斜坡函数曲线开始上升之前

变频器以 f_min（P1080）运行的时间。变频器在曲线上的最小频率 P1080处开始起动，即是说，起动时不

用斜坡函数曲线，立即输出 f_min。 

说明： 

这种应用场合下，最小频率 P1080（f_min）的典型值就是电动机的滑差频率。 

用下面的公式可以算出额定滑差频率： 

 

fslip[Hz]=        ·P0310=             ·fn 

 

详细资料： 

请参看 P1215（抱闸制动使能）的插图。 

斜坡曲线结束后的抱闸时间  P1217 
CStat： T 
参数组：功能 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：1.0 
最大值：20.0 

访问级：

3 
确定斜坡曲线下降到点 2后，变频器以最小频率 (P1080) 运行的时间。 

详细资料： 

请参看 P1215 (抱闸制动使能 ) 的附图。 

直流制动电流  P1232 
CStat： CUT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：100 
最大值：250 

访问级：

3 
确定直流制动电流的大小，以电动机额定电流（P0305）的 [%] 值表示。 

投入直流制动（或者称为直流注入制动）功能的信号可以由以下方式发出： 

— OFF1或 OFF3 ⇒  请参看参数 P1233 

— DIN或 USS   ⇒  请参看下面的插图 

 

 

 

r0330
100

nsyn－nn

nsyn
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说明：直流制动可以在驱动装置的状态为 r0002 = 1,4,5 时投入。 

∗）仅限 SINAMICS  G110 CPM110 USS。  

直流制动的持续时间  P1233 
CStat： CUT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：s 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：250 

访问级：

3 
确定在 OFF1 或 OFF3 命令之后，直流注入制动投入的持续时间。 

 

 

控制字 2位 09 

直流注入制动

直流注入制动激活 

位 

直流注入制动激活 

位 

直流注入制动
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参数 P1232 一直控制直流注入的强度。 

数值： 

P1233 = 0： 

OFF1/ OFF3停车命令之后不投入直流制动。 

P1233 = 1 - 250： 

在规定的持续时间内投入直流制动。 

注意： 

在进行直流制动时，电动机的动能被转变为电动机发热的热能。如果频繁地长期使用直流注入制动可能引起

电动机过热。 

提示： 

直流注入制动是向电动机注入直流制动电流，使电动机快速制动到静止停车。发出直流制动信号时，变频器

的输出脉冲被封锁，并且在电动机充分祛磁后（祛磁时间是根据电动机的数据自动计算出来的) 向电动机注

入直流制动电流。 

直流电压（Vdc）控制器的配置  P1240 
CStat： CT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：1 
最大值：1 

访问级：

3 
使能 / 禁止直流电压（Vdc）控制器。 

直流电压控制器对直流回路的电压进行动态控制，避免大惯量负载系统制动时因过电压而跳闸。 

可能的设定值： 

0   禁止直流电压（Vdc）控制器 

1   最大直流电压（Vdc-max）控制器使能 

 

 

直流注入制动激活 

位 

直流注入制动
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说明： 

最大直流电压（Vdc max）控制器的作用是自动增加斜坡下降时间，使直流回路的电压 ( r0026 ) 保持在限幅

值 (P2172)以内。 

变频器的控制方式  P1300 
CStat： CT 
参数组：功能 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：3 

访问级：

2 
控制电动机的速度和变频器的输出电压之间的相对关系，如下图所示： 

可能的设定值： 

0  线性特性的 V/f 控制。 

2  带抛物线特性（平方特性）的 V/f 控制。 

3  特性曲线可编程的 V/f 控制。 

说明：             

P1300 = 0 线性特性 标准配置 

 

P1300 = 2 抛物线特性（平
方特性） 

许多生产机械的转矩特性（例

如，水泵和风机）都属于这种特

性。 
a)电压与频率之间的关系是变
转矩  特性，例如一些水泵和风
机。 
b)在低频输出时变频器的输出
电压也低，因而可以大量节能。

 

 

P1300 = 3 可编程的特性 可以根据电动机或生产机械的
V—f特性，由用户按照特性曲线
的形状随意编程。 
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下面的表格列出了（V/f）控制参数的概况，它们可以根据 P1300 的相关特性进行修改： 

参数号 参数名称 访问级 V/f 特性 
P1300 =    

   0     2      3 

P1300 控制方式     2     ×     ×     × 

P1310 连续提升     2     ×     ×     × 

P1311 加速度提升     2     ×     ×     × 

P1312 起动提升     2     ×     ×     × 

P1316 提升结束点的频率     3     ×     ×     × 

P1320 可编程的 V/f 特性频率座标 1     3     -     -     × 

P1321 可编程的 V/f 特性电压座标 1     3     -     -     × 

P1322 可编程的 V/f 特性频率座标 2     3     -     -     × 

P1323 可编程的 V/f 特性电压座标 2     3     -     -     × 

P1324 可编程的 V/f 特性频率座标 3     3     -     -     × 

P1325 可编程的 V/f 特性电压座标 3     3     -     -     × 

P1335 滑差补偿     2     ×     ×     × 

 

连续提升  P1310 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：0.0 
缺省值：50.0 
最大值：250.0 

访问级：

2 
变频器的输出频率较低时其输出电压也较低，从而保持磁通为恒值。但是，对于实现以下目的，其输出电压

可能太低： 

－异步电动机的磁化 

－保持负载电流 

－克服系统的损失。可以用参数 P1310增加输出电压。 

 

为了补偿系统的损失，可以通过参数 P1310来增加变频器的输出电压，从而在 0 Hz 时保持负载电流，或维

持电动机的磁化电流。 

  

本参数用来确定提升量的大小，它是以 P0305 (电动机的额定电流) 的%值表示，可用于线性 V/ f 特性曲线

和平方 V/ f 特性曲线，如下图所示： 
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图中， 

V_连续提升，100 = 电动机额定电流 (P0305) * 定子电阻 (P0350) ∗ 连续提升 (P1310) / 100 

V_连续提升，50 =  (V_连续提升，100 ) / 2 

说明： 

增加提升值的大小会增加电动机的发热 (特别是在静止停车时)。 

连续提升(P1310)和其它提升参数(加速度提升 P1311和起动提升 P1312 )一起使用时，总的提升值是各个提升

值的总和。但是，这些参数的优先级如下： 

P1310 > P1311 > P1312 

 

总的提升值受到以下方程的限制： 

ΣV 提升≤ 3 * Rs * IMot = 3 * P0305 * P0350 

参数 P0640（电动机的过载系数，[%]）的设置值也应对提升量施加限制： 

 

                ≤ 

 

加速度提升  P1311 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：0.0 
缺省值：0.0 
最大值：250.0 

访问级：

3 
P1311 是在变频器处于斜坡函数曲线期间产生提升作用，因此，当电动机加速时它可以强有力地增加变频器

的输出转矩。P1311不同于参数 P1312，因为参数 P1312只是在发出“ON”命令后的第一次加速时才是激

活的，而对于参数 P1311来说，如果不违反下面的条件，其加速度提升功能在整个加速过程中都是起作用的。 

在设定值的变化为正时向电动机施加加速度提升，并在达到速度设定值后结束提升，加速度提升值以 P0305

（电动机额定电流）的[%]值表示。 

平方 V/f特性曲线

V 连续提升，100

实际的 V 提升 

平方 v/f特性 
（P1300=2） 

输出电压

V 连续提升，50

f 提升,end

ΣV 提升 

P0305 * P0350

P0640 

100 



SINAMICS G110变频器的参数表 

SINAMICS  G110参数表 1-66
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图中， 

V_加速度提升，100 = 电动机额定电流 (P0305) * 定子电阻 (P0350) ∗ 加速度提升 (P1311) / 100 

V_加速度提升，50 = (V_加速度提升，100 ) / 2 

详细资料： 

请参看 P1310 的说明。 

起动提升  P1312 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：0.0 
缺省值：0.0 
最大值：250.0 

访问级：

2 
发出“ON”命令后的起动过程中，在 V/f （线性的或平方的）曲线上附加一个恒定的线性偏移量 (起动提升

值)，该提升值以 P0305(电动机的额定电流)的 % 值表示，并在下述情况之一时取消附加的起动提升值： 

1）斜坡函数的输出第一次达到设定值，或 

2）设定值低于现有的斜坡输出 

 

这一功能适用于起动具有大惯性的负载。 

如果起动提升的设定值(P1312)太高，将使变频器达到电流极限，从而把输出频率限定在设定频率以下。 

线性 V/ f 

实际的 V 提升 
V 加速度提升，100

V 加速度提升，50

f 提升,end 

  线性 V/f 
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图中， 

V_起动提升，100 = 电动机额定电流 (P0305) * 定子电阻 (P0350) ∗ 起动提升 (P1312) / 100 

V_起动提升，50 =  (V_起动提升，100 ) / 2 

举例： 

设定值 = 50 Hz 。斜坡上升曲线带有起动提升功能。在斜坡上升期间，设定值变为 20 Hz。只要设定值一旦

改变，起动提升值就立即被取消，因为新的频率设定值小于现有的斜坡输出。 

说明： 

请参看 P1310 的说明。 

提升结束点的频率  P1316 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：0.0 
缺省值：20.0 
最大值：100.0 

访问级：

3 
确定 V/f曲线上的一个点，频率达到这一点时提升值达到其编程值的 50 %。 

这一数值用 P0310 （电动机的额定频率）的 [%] 值表示。 

这一频率的缺省值定义如下： 

 

f 提升·min= 2 *（           +3） 

 

说明： 

专家级用户可以修改这一频率的数值，以改变 V/f曲线的形状，例如，用于增加在特定频率处的转矩。 

P1316的缺省值取决于变频器的类型及其铭牌数据。 

线性 V/ f 

实际的 V 提升 

V 起动提升，100

V 起动

f 提升,end 
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详细资料： 

请参看 P1310 (连续提升) 中的附图。 

可编程的 V/f 特性曲线频率座标 1  P1320 
CStat： CT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hs 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
设定 V/f 特性曲线的坐标 (P1320 / 1321 至 P1324 / 1325)，用于编程确定 V/f 特性曲线。 

 

 

P1310[V]=           ·P0350·  3 ·P0305 

 

关联： 

为了设定参数，请选择 P1300= 3 (特性曲线可编程的 V/f 控制方式)。 

说明： 

P1320 / 1321 至 P1324 / 1325之间各点的设定值用线性内插法确定。 

特性曲线可编程的 V/f 控制 (P1300 = 3 ) 方式下，曲线上有三个点是可编程的。曲线上两个不可编程的点是： 

－在 0 Hz 处的连续提升电压 ( P1310 )。 

－在电动机额定频率 (P0310 ) 处的电动机额定电压 (P0304 )。 

在 P1311 和 P1312 中确定的加速度提升和起动提升都可以迭加到可编程的 V/f 特性曲线上。 

可编程的 V/f 特性曲线电压座标 1  P1321 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：V 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：3000.00 

访问级：

3 
参看 P1320 (可编程的 V／f特性曲线频率坐标 1)。 

可编程的 V/f 特性曲线频率座标 2  P1322 
CStat： CT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hs 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
参看 P1320 (可编程的 V/f特性曲线频率坐标 1)。 

 

 

 

P1310[%] 
100[%] 
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可编程的 V/f 特性曲线电压座标 2  P1323 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：V 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：3000.00 

访问级：

3 
参看 P1320 (可编程的 V/f特性曲线频率坐标 1)。 

可编程的 V/f 特性曲线频率座标 3  P1324 
CStat： CT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hs 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
参看 P1320 (可编程的 V/f特性曲线频率坐标 1)。 

可编程的 V/f 特性曲线电压座标 3  P1325 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：V 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：0.00 
最大值：3000.00 

访问级：

3 
参看 P1320 (可编程的 V/f特性曲线频率坐标 1)。 

滑差补偿  P1335 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：% 
快速调试：否 

最小值：0.0 
缺省值：0.0 
最大值：600.00 

访问级：

3 
这一功能是动态地调整变频器的输出频率，使电动机保持恒速运行，不随负载的变化而变化。 

 

在 V/f控制方式下，由于存在滑差速度，电动机的速度总是低于速度命令（设定速度）。在给定的速度命令下，

电动机速度随负载的增加而降低。传动装置速度的调节可以用滑差补偿之类的方法得到改善。 

 

负载从 M1 增加到 M2 (参看附图) 时，由于存在滑差，电动机的速度 ( 频率) 将由 f1 降为 f2。在负载增

加时，变频器 可以稍许增加其输出频率，对频率的降低进行补偿。输出频率从 f_out_M1 增加为 f_out_M2

时，将使负载M2时电动机的速度仍然保持为负载M1时的数值 f1。变频器对其输出电流进行检测，并根据

电流的大小增加输出频率，对预期的滑差加以补偿。 

 

 

数值： 

P1335 = 0 %： 

禁止滑差补偿。 

 

P1335 = 50 % — 70 % ： 

电动机冷态（部分负载）时的全部滑差补偿。 

 

不带滑差补偿时的特性 带有滑差补偿时的特性
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P1335 = 100%： 

电动机热态（满负载）时的全部滑差补偿。 

说明： 

允许施加的滑差补偿值（由 P1335标定）受到以下条件的限制： 

 

f slip_comp_max = 2.5 ∗ r0330  

Imax（最大电流）控制器的比例增益系数  P1340 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0.000 
缺省值：0.000 
最大值：0.499 

访问级：

3 
确定 I_max 控制器的比例增益系数。 

如果变频器的输出电流超过了电动机的最大电流 (P0067)，在 I_max控制器作用下，变频器将动态地降低其

输出电流。它是这样来实现的，首先限制变频器的输出频率（达到额定滑差频率可能的最小值）。 

如果降低输出频率还不能使变频器消除过电流状态，那么，在 I_max 控制器的作用下变频器将降低其输出电

压。 

在过电流状态成功地得到消除以后，改变 P1120 设定的斜坡上升时间来消除对频率的限制。 

脉冲频率  P1800 
CStat： CUT 
参数组：控制 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：kHz 
快速调试：否 

最小值：2 
缺省值：8 
最大值：16 

访问级：

3 
设定变频器功率开关的调制脉冲频率。这一脉冲频率每级可改变 2 kHz。 

关联： 

最低的调制脉冲频率取决于 P1082 (最大频率) 和 P0310 (电动机的额定频率)。 

最大频率 P1082 受到调制脉冲频率 P1800的限制（参看 P1082）。 

说明： 

如果增加调制脉冲频率，变频器允许的最大输出电流 r0209 可能要降低（降格）。降格的特性取决于变频器

的类型和功率 （请参看“操作说明书”）。 

如果变频器运行时并不要求绝对地寂静，可选用较低的调制脉冲频率，这将有利于减少变频器的损耗和降低

射频干扰发射的强度。 

CO：实际的开关频率  P1801 
 
参数组：变频器 

数据类型：U16 
 

 
单位：kHz 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
变频器中功率开关组件的实际脉冲调制频率。 

提示： 

在一定条件下(例如变频器过温时采取的应对措施，参看 P0290)，变频器的实际开关频率的数值可能与

P1800(脉冲频率)中选择的数值是不一样的。在开始工作时，脉冲调制频率设定为最小值 ；运行频率低于 2 Hz

时，脉冲调制频率取其二分之一的数值。 

基准频率  P2000 
CStat： CT 
参数组：通讯 

数据类型：浮点数 
使能有效：确认 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：1.00 
缺省值：50.00 
最大值：650.00 

访问级：

3 
参数 P2000设定的数值作为频率显示值或频率传输值（以百分值或十六进制值表示）的基准频率。其中： 

—  十六进制值表示    4000 H ⇒  P2000（例如，USS-PZD）  
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—  百分值表示        100 %  ⇒  P2000（例如，ADC）  

举例： 

模拟输入（ADC）信号与频率设定值（例如 P1000 = 2）连接。实际的百分输入值以 P2000为基准频率周期

性地转变为绝对频率设定值（单位为 Hz）。 

 

 

注意： 

参数P2000 表示上述接口的基准频率。通过相应的接口可以加入2 ∗ P2000的最大频率设定值。与参数P1082

（最大频率）不同，这样是从内部限制变频器的频率。修改 P2000的数值，也可以使参数与新的设置值相匹

配。 

提示： 

基准参数是用统一方式来表示当前设定值和实际值信号的辅助参量。这也适用于以百分值表示的固定频率设

定值。100 %的数值相当于过程数据的 4000 H ，或双精度过程数据的 40000000 H。 

USS波特率  P2010 
CStat： CUT 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：3 
缺省值：6 
最大值：9 

访问级：

3 
本参数定义 USS 通讯采用的波特率。 

可能的设定值： 

3  1200波特 

4  2400 波特 

5  4800 波特 

6  9600 波特 

7  19200 波特 

8  38400 波特 

9  57600 波特 

USS地址  P2011 
CStat： CUT 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：31 

访问级：

3 
为变频器指定一个唯一的串行通讯地址。 

 

 

设定值
通道

电动机
控制

规格化 限幅
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说明： 

通过串行链路最多可以再连接 30 台变频器 ( 即，总共 31 台变频器 )，并采用 USS 总线串行通讯协议进

行控制。 

USS协议的 PZD (过程数据)长度  P2012 
CStat： CUT 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：2 
最大值：4 

访问级：

3 
定义 USS报文中 PZD部分 16-位字的数目。 

在这一区域，过程数据（PZD）连续地在主站和从站之间进行交换。USS 报文中的 PZD 部分用于传输频率

主设定值，并控制变频器的运行。 

提示： 

USS协议由 PZD和 PKW组成，用户可以通过参数 P2012和 P2013分别对它们进行修改。 

 

STX 报文开始 PKE 参数 ID 

LGE 报文长度 IND 子下标 

ADR 地址 PWE 参数值 

PKW 参数的 ID值   

PZD 过程数据   

BCC 数据块的检验符   

 

PZD传输的是控制字和设定值，或者状态字和实际值。在 USS报文中，PZD的字数决定于参数 P2012， 其

中，开始两个字（P2012 ≥ 2）是： 

a) 控制字和主设定值，或者  

b) 状态字和实际值。 

 

在 P2012 大于或等于 4时，辅助控制字作为第 4个 PZD字（缺省设置）来传输。 

 

STW 控制字 HSW 主设定值 

ZSW 状态字 HIW 主实际值 

PZD 过程数据   

 

 

 

报文

参数 过程数据
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USS协议的 PKW长度  P2013 
CStat： CUT 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：127 
最大值：127 

访问级：

3 
定义 USS报文中 PKW 部分 16-位 字的数目。PKW区域的长度是可以改变的。根据实际的需要，可以设定

为 3字长，4个字长或可变字长。在 USS报文中， PKW 部分用于读写各个参数的数值。 

可能的设定值： 

0  字数为 0 

3  3 个字 

4  4 个字 

127 PKW长度是可变的 

举例： 

数据类型 
 

U16（16位） U32（32位） 浮点数（32位） 

P2013 = 3 X 参数访问故障 参数访问故障 

P2013 = 4 X X X 
P2013 = 127 X X X 

 

提示： 

USS协议由 PZD和 PKW组成，它们可以由用户通过参数 P2012和 P2013分别加以修改。 

参数 P2013确定报文中 PKW的字数。设定 P2013 = 3或 4将使 PKW成为固定的字数（3 = 3个字长，4 = 4

个字长）。在 P2013 = 127时，PKW的长度根据需要自动调整。 

 

PKE    参数 ID 

IND    子下标 

PWE   参数数值 

如果选择 PKW为固定长度，就只能传输一个参数的数值。在该参数为下标参数的情况下，如果您希望用一个

报文就传输所有下标参数的数值，就必须使用可变的 PKW长度。在选择 PKW为固定长度的情况下，重要的

问题是必须确保在这一 PKW长度下能够传输必要的参数数据。 

 

P2013 = 3 ，固定的 PKW长度，但是，不允许访问许多参数的数值（双字长参数）。在传输的参数数值超

过允许范围时，将产生参数故障，参数的数值不被接收，变频器的状态也不受影响。对于参数不进行修改的

应用场合这是很有用的，MM3变频器也可采用这种方式。但在广播方式下，不能采用这种设置。 

 

P2013 = 4 ，固定的 PKW长度，允许访问全部参数的数值。但是，一次只能读出一个下标参数。当 P2013

1字 
每个字 16位 
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设定为 3或 127时，单字长参数的数值排列顺序是不同的，请参看下面的例子。 

 

P2013=127 ，这是最有用的设置。PKW 的长度随所需信息量的长短而变化。在这一设置方式下，通过一个

报文就可以读出故障信息和全部的下标参数。 

 

举例： 

设定 P0700的数值为 5（0700 = 2BC(hex)） 

      P2013 = 3      P2013 = 4     P2013 = 127 

主站 →  SINAMICS 22BC 0000 0005 22BC 0000 0000 0005 22BC 0000 0005 0000 

SINAMICS → 主站 12BC 0000 0005 12BC 0000 0000 0005 12BC 0000 0005  

 

USS报文的停止传输时间  P2014 
CStat： CT 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：ms 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：65535 

访问级：

3 
定义一个时间 T_off，如果通过 USS 通道接收不到报文，那么，在延迟 T_off 时间以后将产生故障信号 

(F0070)。 

提示： 

缺省值 (时间设定为 0) 情况下，USS报文停止传输时不产生故障信号 (即，监视器 watchdog 被禁止)。 

CO：由 USS传输的 PZD  r2018[4] 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示经由 USS接口接收到的过程数据。 

 

过程数据 参数 

报文 

报文开始
报文长度 
地址 
参数的 ID值 
过程数据 
数据块的检验符
控制字 
主设定值 

COM链路传输数据的 USS协议 在参数 r2018的映象 
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下标： 

r2018[0]：接收到的字 0 

r2018[1]：接收到的字 1 

r2018[2]：接收到的字 2 

r2018[3]：接收到的字 3 

说明： 

各个控制字可以以位参数 r2032 和 r2033 的形式看到。 

无错误 USS报文的数目  r2024 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示接收到的无错误 USS 报文的数目。 

据收的 USS报文的数目  r2025 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示据收的 USS 报文的数目。 

USS字符帧错误的数目  r2026 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示 USS 字符帧错误的数目。 

USS超时错误的数目  r2027 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示有超时错误的 USS 报文的数目。 

USS奇偶错误的数目  r2028 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示有奇偶错误的 USS 报文的数目。 

USS不能识别起始点的错误报文数目  r2029 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示不能识别起始点的 USS 报文的数目。 

USS的 BCC错误的数目  r2030 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示具有 BCC错误的 USS 报文的数目。 

USS长度错误的数目  r2031 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示有长度错误的 USS 报文的数目。 

BO：从 COM链路（USS）传输的控制字 1    r2036 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
- 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示从 USS传输的控制字 1 (即 USS内的 字 1= PZD1 )。 
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位地址： 

位 00   ON/OFF1 命令                                     0    否 1    是 

   

位 01   OFF2：按惯性自由停车命令                           0    是 1    否 

   

位 02   OFF3：快速停车                                   0    是 1    否 

   

位 03   脉冲使能                                         0    否 1    是 

   

位 04   斜坡函数发生器（RFG）使能                          0    否 1    是 

   

位 05   RFG 开始                                        0    否 1    是 

   

位 06   设定值使能                                       0    否 1    是 

   

位 07   故障确认                                         0    否 1    是 

   

位 08   正向点动                                         0    否 1    是 

   

位 09   反向点动                                         0    否 1    是 

   

位 10   由 PLC 进行控制                                  0    否 1    是 

   

位 11   反向运行 (设定值反相 )                             0    否 1    是 

   

位 13   用电动电位计（ MOP ）升速                         0    否 1    是 

   

位 14   用 MOP 降速                                     0    否 1    是 

   

位 15   本机 / 远程控制                            0    否 1    是 

   

关联： 

请参看参数 P2012。 

说明： 

如果 USS被选定作为命令信号源（请参看 P0700），本参数用于设置控制字 r0054。 

详细资料： 

请参看“参数表”中相关部分对“七段显示”各个位参数（二进制参数）的说明。 
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BO：从 COM链路（USS）传输的控制字 2    r2037 
 
参数组：通讯 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示从 USS传输的控制字 2 (即 USS内的字 4 = PZD 4 )。 

位地址： 

位 00   固定频率  位 0                                 0    否 1    是 

   

位 01   固定频率  位 1                                 0    否 1    是 

   

位 02   固定频率  位 2                                 0    否 1    是 

   

位 09   直流制动已使能                                  0    否 1    是 

   

位 13   外部故障 1                                    0    是 1    否 

   

关联： 

请参看参数 P2012。 

说明： 

如果 USS被选定作为命令信号源（请参看 P0700），本参数用于设置控制字 r0055。 

为了便于通过 USS使能外部故障（r 0037的位 13），必须设定以下参数： 

—P2012 = 4 

—P2106 = 1 

详细资料： 

请参看“参数表”中相关部分对“七段显示”各个位参数（二进制参数）的说明。 

BI：通过 USS传输的外部故障  P2106 
CStat： CT 
参数组：命令 

数据类型：U16 
使能有效：确认 

 
单位：- 
快速调试：否 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：1 

访问级：

3 
选择 USS链路作为外部故障的信号源（r 0037的位 13）。 

允许的设定值： 

0 = 禁止 

1 = 使能 

关联： 

如果 PZD的长度大于 3 （P2012 > 3），才能由 USS链路传输外部故障信号。 

说明： 

外部故障信号源可以是数字输入端，也可以来自 USS链路。 

报警信号的数目    r2110[4] 
 
参数组：报警 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示报警信息的数目。 
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最多可以看到 2 个已经激活的报警信号 (下标 0 和 1) 和 2个报警信号的历史记录 (下标 2 和 3)。 

下标： 

r2110[0]：新近的报警信号 --，报警信号 1 

r2110[1]：新近的报警信号 --，报警信号 2 

r2110[2]：新近的报警信号 -1，报警信号 3 

r2110[3]：新近的报警信号 -1，报警信号 4 

说明： 

当有报警信号激活时，键盘将发出闪光。这种情况下，LED 显示报警状态。 

提示： 

下标 0 和 1 不存储。 

运行时间计数器    r2114[2] 
 
参数组：报警 

数据类型：U16 
 

 
单位：- 
 

最小值：- 
缺省值：- 
最大值：- 

访问级：

3 
显示运行时间计数器的计数值。这一时间等于变频器所有接通电源电压的时间总和。当电源断电时，运行时

间计数器的计数值被存储起来。在下次上电时，再接着对运行时间计数。 

运行时间计数器 r2114 按以下方法计算： 

r2114[0] 的数值乘以 65536，然后把乘积与 r2114 [1] 的数值相加。计算的结果以秒为单位。请注意，r2114 

[0] 的数值不是天数。 

运行时间计数器计算的总时间 = 65536 ∗  r2114[0]+ r2114 [1] 秒 

下标： 

r2114[0]：系统时间，秒，高位字 

r2114[1]：系统时间，秒，低位字 

例： 

如果 r2114[0] = 1 而且 r2114[1] = 20864 

我们可得 1 * 65536 + 20864 = 86400 秒，即等于 1天。 

关断频率 f_off  P2167 
CStat： CUT 
参数组：报警 

数据类型：浮点数 
使能有效：立即 

 
单位：Hz 
快速调试：否 

最小值：0.00 
缺省值：1.00 
最大值：10.00 

访问级：

3 
设定如下图所示的监控功能（f_act > P2167(f_off)）的门限频率，达到这一频率时切断变频器。 

P2167有以下的功能： 

—  如果实际频率降到这一门限频率以下，而且延迟时间已经结束，状态字 2(r0053)的位 1将被复位。 

—  如果 OFF1或 OFF3命令已经发出，而且状态字 2(r0053)的位 1已是复位状态，变频器将封锁输出脉冲。 
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结束快速调试  P3900 
CStat： C 
参数组：快速调试 

数据类型：U16 
使能有效：立即 

 
单位：- 
快速调试：是 

最小值：0 
缺省值：0 
最大值：3 

访问级：

1 
完成优化电动机的运行所需的计算。 

在完成计算以后，P3900 和 P0010 (调试参数组) 自动复位为它们的初始值 0。 

可能的设定值： 

0  不用快速调试 

1  结束快速调试，并按工厂设置使参数复位 

2  结束快速调试  

3  结束快速调试，只进行电动机数据的计算 

关联： 

本参数只是在 P0010 = 1 (快速调试  ) 时才能改变 

说明： 

P3900 = 1： 

本参数的设定值选择为 1 时，只有通过调试菜单中“快速调试”完成计算的参数设定值才被保留 ；所有其

它参数，包括 I/O 设定值，都将丢失。将进行电动机参数的计算。 

P3900 = 2： 

本参数的设定值选择为 2 时，只计算与调试菜单中“快速调试” (P0010= 1) 有关的那样一些参数。I/O设

定值复位为它的缺省值，并进行电动机参数的计算。 

P3900 = 3： 

本参数的设定值选择为 3 时，只完成电动机和控制器参数的计算。保留这些设定值退出快速调试时，能够节

省时间 (例如，如果只有电动机铭牌数据要修改时)。 

计算电动机的各种数据时重写原来的数值。包括 P2000 (基准频率)。 

位 

未激活 
激活
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2.1 故障信息 

故障情况下，变频器跳闸，同时显示屏上出现故障码。 

说明： 

为了使故障码复位，可以采用以下三种方法中的一种： 

1．重新给变频器加上电源电压。 

2．按下 BOP上的   按钮。 

3．通过数字输入 3（缺省设置值） 
 

故障信息是以故障码序号的形式存放在参数 r0947中（例如，F0003 = 3），相关的故障值可以在
参数 r0949中查到。如果该故障没有故障值，r0949中将输入“0”。 

F0001 过电流 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

—   电动机功率( P0307) 与变频器的功率( r0206 )不匹配 

—   电动机的导线短路 

—   有接地故障 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   电动机的功率（P0307）必须与变频器的功率（r 0206）相对应 

—   电缆的长度不得超过允许的最大值   

—   电动机的电缆和电动机内部不得有短路或接地故障 

—   输入变频器的电动机参数必须与实际使用的电动机参数相符合 

—   输入变频器的定子电阻值（P0350）必须正确无误 

—   电动机的冷却风道必须通畅，电动机不得过载 

—   增加斜坡上升时间 ( P1120 ) 

—   减少“起动提升”的强度( P1312 )   

F0002      欠电压 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

—   供电电源电压过高 

—   电动机处于再生制动状态下 



故障和报警 

SINAMICS  G110参数表 2-3

说明： 

再生制动方式有可能是斜坡下降过快，或者是电动机由大惯量负载带动旋转所引起。 

 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   电源电压（P0210）必须在变频器铭牌规定的范围以内 

—   直流回路电压 Vdc控制器必须投入工作（P1240），而且正确地进行了参数化 

—   斜坡下降时间（P1121）必须与负载的惯量相匹配 

—   实际要求的制动功率必须在规定的限值以内 

说明： 

负载的惯量越大，要求斜坡下降的时间越长。 

F0003 欠电压 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

—   供电电源故障。 

—   冲击负载超过了规定的限度。 

故障诊断和应采取的措施 

检查电源电压。 

F0004 变频器过温 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

—   变频器过载 

—   变频器运行时冷却风量不足 

—   调制脉冲频率太高 

—   环境温度太高 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   负载过大或负载的工作周期时间太长 

—   电动机功率( P0307) 必须与变频器的功率( r0206 )相匹配   

—   调制脉冲频率必须设定为缺省值 

—   检查环境温度是否太高 
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F0005 变频器 I2T过温 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

—   变频器过载 

—   变频器负载工作周期时间太长 

—   电动机功率( P0307) 超过了变频器的功率( r0206 ) 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   负载的工作周期时间必须在规定的限制值以内 

—   电动机功率( P0307) 必须与变频器的功率( r0206 )相匹配   

F0011 电动机 I2T过温 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

电动机过载 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   负载过大或负载的工作周期时间太长 

—   电动机的温度时间常数(P0611)必须正确   

—   电动机的 I2T过温报警电平(P0614) 必须与电动机的实际过温情况相匹配 

F0051 参数 EEPROM故障 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

在访问 EEPROM时发生读出或写入故障 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   复位为工厂的缺省设置值,并重新参数化 

—   更换变频器 

F0052 功率组件故障 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 
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读取功率组件的参数时出错，或数据非法 

故障诊断和应采取的措施 

更换变频器。 

F0055 BOP-EEPROM故障 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器 。 

引起故障可能的原因 

在利用 BOP拷贝参数，向 BOP的 EEPROM存储不挥发的参数时，发生读出或写入故障。 

故障诊断和应采取的措施 

—   复位为工厂的缺省设置值,并重新参数化 

—   更换 BOP 

F0056 变频器没有安装 BOP STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

在变频器没有安装 BOP的情况下试图进行参数的拷贝。 

故障诊断和应采取的措施 

在变频器上安装 BOP并重新进行参数的拷贝。 

F0057 BOP故障 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

—    使用空白的 BOP 复制参数 

—    使用非法的 BOP 复制参数 

故障诊断和应采取的措施 

—   向 BOP下载参数 

—   更换 BOP。 

F0058 BOP存储的信息不兼容 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

试图当 BOP安装在其他型号的变频器上时进行参数的拷贝。 

故障诊断和应采取的措施 

从这一型号的变频器上向 BOP下载参数。 
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F0060 Asic 超时 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

内部通讯故障。 

故障诊断和应采取的措施 

—   如果故障持续出现，请更换变频器。 

—   与维修部门联系。 

F0072  USS设定值故障       STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

在通讯报文结束时，不能从 USS得到设定值。 

故障诊断和应采取的措施 

检查 USS通讯的主站。 

F0085      外部故障 STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

由端子输入信号触发的外部故障。 

故障诊断和应采取的措施 

封锁触发故障的端子输入信号。 

F0100  监视器（Watchdog）复位           STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

软件出错。 

故障诊断和应采取的措施 

与维修部门联系。 

F0101  功率组件溢出             STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

软件出错或变频器的处理器故障。 
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故障诊断和应采取的措施 

运行自测试程序。 

F0450 BIST测试故障            STOP  II 

停止工作 

使故障存储器复位 / 停止变频器  

引起故障可能的原因 

—    故障值 r 0949 = 1： 有些功率部件的测试有故障。 

—    故障值 r 0949 = 2： 有些控制板的测试有故障。 

—    故障值 r 0949 = 4： 有些功能测试有故障。 

—    故障值 r 0949 = 8： 有些 I/O模块的测试有故障（仅指MM 420 ）。 

—    故障值 r 0949 = 16: 变频器开机上电检测时内部 RAM 有故障。 

故障诊断和应采取的措施 

—   变频器可以运行，但有的功能不能正确工作。 

—   更换变频器。 
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2.2 报警信息 

报警信息是以报警码序号的形式存放在参数 r2110中（例如，A0503 = 503），相关的报警信息可
以在参数 r2110中查到。 

说明： 
¾ 变频器的报警状态存在多长时间，报警信息显示就持续多长时间。如果报警状态停止，报警信
息显示就立即消失。 

¾ 不能人为干预停止报警信息。 

A0501     电流限幅                 

引起故障可能的原因 

—   电动机的功率与变频器的功率不匹配。 

—   电动机的连接导线太长。 

—   存在接地故障。 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   电动机的功率（P0307）必须与变频器的功率（r 0206）相匹配。 

—   电缆的长度不得超过最大允许值。 

—   电动机电缆和电动机内部不得有短路或接地故障。 

—   输入变频器的电动机参数必须与实际使用的电动机一致。 

—   定子电阻值（P0350）必须正确无误。 

—   电动机的冷却风道是否堵塞，电动机是否过载。 

—   增加斜坡上升时间（P1120）。 

—   减少“起动提升”的数值（P1312）。 

A0502     过压限幅                                                      

引起故障可能的原因 

电压达到了过压的限幅值。如果 Vdc控制器没有激活（P1240 = 0），这一报警信息可能在斜坡下
降期间出现。 

故障诊断和应采取的措施 

如果这一报警信号一直显示，请检查变频器的输入电源电压。 

A0503     欠电压限幅                                      

引起故障可能的原因 

—   供电电源故障。 

—   供电电源电压和直流回路电压（r0026）低于规定的限幅值。      

故障诊断和应采取的措施 
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请检查变频器的输入电源电压。 

A0505     变频器的 I2T过温                          

引起故障可能的原因 

变频器的 I2t超过了报警电平，如果进行参数化（P0610 = 1），将降低变频器允许的输出电流。  

故障诊断和应采取的措施 

检查负载状态和“工作－停止”周期时间必须在规定的限制值以内。 

A0511     电动机的 I2T过温                                

引起故障可能的原因 

—   电动机过载。 

—   电动机的工作周期时间太长。 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   P0611（电动机的 I2 t时间常数）的数值应设置适当。 

—   P0614（电动机的 I2 t过载报警电平）的数值应设置适当。 

A0600     RTOS超出限制范围报警         

引起故障可能的原因 

超出内部的时间片限制范围。      

故障诊断和应采取的措施 

与维修部门联系。 

A0910     Vdc_max控制器未激活                                     

引起故障可能的原因 

—   如果输入电源电压持续过高。 

—   如果电动机由负载带动旋转，使电动机处于再生制动方式下运行，就可能出现这一报警信号。 

—   在斜坡下降时，如果负载的惯量特别大，就可能出现这一报警信号。 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 

—   输入电源电压必须在允许范围以内。 

—   负载必须匹配。 

A0911 Vdc_max控制器已激活                            

引起故障可能的原因 

直流回路最大电压 Vdc max 控制器已激活； 因此，斜坡下降时间将自动增加，从而自动将直流
回路电压（r0026）保持在限定值（P2172）以内。 

故障诊断和应采取的措施 

检查以下各项情况： 
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—   电源电压不应超过铭牌上所标示的数值。 

—   斜坡下降时间 (P1121)必须与负载的惯量相匹配。 

说明： 

负载的惯量越大，要求的斜坡时间越长。 

A0923     同时要求正向点动和反向点动                           

引起故障可能的原因 

同时要求正向点动和反向点动。斜坡函数发生器（RFG）的输出频率将停留在其当前值不动。 

故障诊断和应采取的措施 

不要同时按下正向点动和反向点动按钮。 
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3.1 缩写字母表 

AC 交流电 

AD 模数转换器 

ADC 模数转换器 

ADR 地址 

AFM 附加频率修正 

AG 自动化单元 

AIN 模拟输入 

AOP 高级操作板 

AOUT 模拟输出 

ASP 模拟设定值 

ASVM 非对称空间矢量调制 

BCC 数据块检验字符 

BCD 二进制编码的十进制码 

BI 二进制互联输入 

BICO 二进制互联连接 

BO 二进制互联输出 

BOP 基本操作板 

C 调试 

CB 通讯板 

CCW 计数器-顺时针方向 

CDS 命令数据组 

CI 互联连接输入 

CM 配置管理 

CMD 命令 

CMM Combimaster 

CO 互联连接输出 

CO/BO 互联连接输出 / 二进制互联输出

COM 公共点 (与 NO 或 NC 连接的端
子) 

COM-Link 通讯链路 

CT 调试, 准备运行 

CT 恒转矩 

CUT 调试, 运行, 准备运行 

CW 顺时针方向 

DA 数模转换器 

DAC 数模转换器 

DC 直流 

DDS 驱动数据组 

DIN 数字输入 

DIP DIP 开关 

DOUT 数字输出 

DS 传动装置的状态 

EEC 欧洲经济共同体 

EEPROM 电气可擦除的可编程只读存储器 

ELCB 对地泄漏电流断路器 

EMC 电磁兼容性 

EMF 电势 

EMI 电磁干扰 

ESB 等效电路 

FAQ 随时提问的问题 

FB 功能块 

FCC 磁通电流控制 

FCL 快速电流限制 

FF 固定频率 

FFB 自由功能块 

FOC 磁场定向控制 

FSA 外形尺寸 A 

GSG 入门指南 

GUI ID 具有惟一性的全局识别标志 

HIW 主实际值 

HSW 主设定值 

HTL 高压门限逻辑 

I/O 输入和输出 

IBN 调试 

IGBT 绝缘栅双极型晶体管 

IND 子下标 

JOG 点动 

KIB 动态缓冲 

LCD 液晶显示 

LED 发光二极管 

LGE 长度 

MHB 电动机抱闸制动 
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MM4 第 4代 MICROMASTER 变频器

MOP 电动电位计 

NC 常闭接点 

NO 常开接点 

OPI 操作说明书 

PDS 电力传动系统 

PID PID 控制器 (比例, 积分, 微分) 

PKE ID 参数  

PKW ID 参数的数值 

PLC 可编程序逻辑控制器 

PLI 参数表 

POT 电位计 

PPO 参数处理数据体 

PTC 正温度系数 

PWE 参数的数值 

PWM 脉冲宽度调制 

PX 功率扩展 

PZD 过程数据 

QC 快速调试 

RAM 随机存取存储器 

RCCB 剩余电流断路器 

RCD 剩余电流器件 

RFG 斜坡函数发生器 

RFI 射频干扰 

RPM 每分钟转数 

SCL 标定 

SDP 状态显示板 

SLVC 带传感器的矢量控制 

STW 控制字 

STX 文本开始 

SVM 空间矢量调制 

TTL 晶体管-晶体管逻辑 

USS 通用串行接口 

VC 矢量控制 

VT 可变转矩 

ZSW 状态字 

ZUSW 附加设定值 
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